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1. Principii generale si avertismente

1.1 Introducere

Aceste instructiuni contin toate informatiile detaliate necesare pentru cunoasterea si
utilizarea corecta a dispozitivului.

Acestea trebuie citite cu atentie la achizitionarea monitorului si consultate ori de céate
ori exista indoieli cu privire la utilizare sau inainte de intretinere.

Instructiunile trebuie sa fie pastrate in masina sau, cel putin in cazul in care acest lucru
nu este posibil, intr-un loc cunoscut si ugor accesibil.

TOATE DREPTURILE REZERVATE. ACESTE INSTRUCTIUNI SUNT DESTINATE
EXCLUSIV UTILIZARII DE CATRE CLIENT. ORICE ALTA UTILIZARE ESTE INTERZISA.

Instructiuni de utilizare 5
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1.2 Conditii de garantie

[]

[]

SUBIECTUL GARANTIEI: Garantia se aplica produsului si pieselor sale care
poarta numarul de serie sau alt numar de identificare utilizat de MC elettronica.

PERIOADA DE GARANTIE: MC elettronica ofera o garantie pentru KITUL USC
S4 pentru o perioada de de la data fabricatiei (indicata pe placuta de
identificare de pe spatele Monitorului) si pentru accesorii.

Garantia acopera produsul si orice reparatii efectuate in intervalul de timp

convenit.

Aceasta garantie nu se aplica in cazul:

* unor daune accidentale;

» utilizarii necorespunzatoare;

* modificarilor neconvenite, instalarii (sau reglarii) incorecte;

+ daunelor cauzate de deteriorarea sau defectarea echipamentului care nu este
fabricat de MC elettronica conectat mecanic sau electric la echipamentul
nostru;

« aparitia unui caz de forta majora (fulger, inundatie, incendiu sau alte cauze
independente de vointa MC elettronica).

Reparatiile in perioada de garantie, care trebuie efectuate in laboratoarele

centrelor noastre de service autorizate, sunt complet gratuite atat timp cat

echipamentul este transportat sau trimis direct la acestea pe cheltuiala
proprietarului. Costurile de transport si riscurile asociate vor fi suportate de catre
client.

Garantia de mai sus este valabila cu conditia ca MC elettronica sa nu convina altfel

cu clientul.

Avertisment
A Compania MC elettronica nu poate fi trasa la raspundere in niciun fel

pentru daune sau cheltuieli directe sau indirecte cauzate de utilizarea
necorespunzatoare sau incapacitatea clientului de a utiliza echipamentul
separat sau in combinatie cu alte echipamente.

1.3 Suport tehnic

Suportul tehnic pentru clienti este disponibil in toate tarile in care dispozitivul este
distribuit oficial de MC elettronica (pe durata si dupéa perioada de garantie).

Orice tip de actiuni de interventie cerute de KITUL USC S4 trebuie efectuate in
conformitate cu aceste instructiuni sau cu contractele incheiate cu MC elettronica.

Tn caz contrar, conditiile de garantie corespunzatoare vor fi anulate.

Instructiuni de utilizare
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2. Descriere generala

Sistemul electronic USC S4 este o solutie completa care include toate functiile legate
de:

- Blockage Monitor (BM) pentru a monitoriza fluxul corect de seminte sau
ingrasamant granulat n interiorul fotocelulelor;

- Variable Rate /Tram Line (VRT), care permite controlul distribuirii
semintelor proportional cu viteza de avansare (DPA), datorita utilizarii unui
motor electric, si functia Tram Line, care este utilizata pentru a trasa
urmele pana la urmatoarea cultura.

Sistemul a fost conceput pentru a fi conectat la principalele dispozitive GPS
de pe piata pentru a gestiona automat inchiderea randurilor, evitand astfel
suprapunerea semanatului.

Unitatile de control care formeaza cablajul sunt urmatoarele:

- ECU DC MOTOR este un dispozitiv electronic care, in combinatie cu
alte dispozitive specifice de la MC Elettronica , permite controlul unui
motor electric conectat la unitatea de dozare a unei semanatori
pneumatice; fiecare ECU DC MOTOR poate controla un singur motor
de curent continuu de 12 VDC.

Cod 10CEN-0003.
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- ECU TRAM LINE se ocupa de controlul deconectarii randului de seminte si, de
asemenea, gestioneaza toate semnalele necesare pentru functionarea
sistemului si controleazé echipamentele asociate.

Cod CJK-CEN-0001.

- ECU POARTA permite alimentarea si gestionarea senzorilor optici ,Senzori de
blocare” conectati la reteaua CAN BUS in conexiune seriala. Unitatea de
control data se ocupa de numerotarea automata a senzorilor, diagnosticarea
acestora, configurarea si colectarea informatiilor primite, punéndu-le la
dispozitie pe Virtual Terminal. In sistemul USC se utilizeazd maximum dou&
dintre aceste unitati de control.

Cod 10CEN-004.

8 Instructiuni de utilizare



@IVI: KIT USC
ELECTRONICS

3. Instalarea sistemului
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Figura 1: Dimensiunile Virtual Terminal - 7 inch, cod CJK-MON-0001
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Figura 3: Dimensiunile ECU Tram Line cod CJK-CEN-0001

10 Instructiuni de utilizare



IV KIT USC
ELECTRONICS

28,5
17 11,5 ™ 93
83,5
S r
75
U/ 134 06,5
> P
Cé N ]

103
119

35

Figura 4: Dimensiunile ECU Poarta cod 10CEN-004
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3.2 Instalarea Virtual Terminal

Pentru a instala Virtual Terminal, efectuati urmatorii pasi:

O Tnsurubat,i suportul cu ventuza pe partea din spate a Virtual Terminal cu
suruburile furnizate;

[ Fixati suportul cu ventuza pe o suprafata plana si curata, in caz contrar Virtual
Terminal se poate desprinde si cadea Tn timpul functionarii.

Nota: este recomandabil s& instalati Virtual Terminal in fata operatorului pentru
a facilita operarea acestuia in timpul ciclului de lucru.

Figura 5: Montarea Virtual Terminal 7”
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3.3 Instalarea senzorilor

KITUL USC S4 poate fi echipat cu urmatorii senzori:

senzor inductiv de proximitate, NPN, 12V, N.O. (intotdeauna prezent),
senzor capacitiv, NPN, 12V, N.O.,

senzor de blocare,

senzor magnetic,

senzor de nivel,

contact, comutator de limita normal deschis.

Ooo0oood

3.3.1 Instalarea senzorului de viteza

Senzorul de viteza poate fi instalat oriunde se efectueazd o miscare mecanica prin
realizarea unei proeminente metalice de referinta de cel putin 7 mm (Figura 66 - ref.
<C>).

Setati distanta dintre senzor si suruburi la aproximativ 2/3 m (Figura 6 - ref. <B>).
Atasati suportul senzorului (furnizat) la o parte fixa a vehiculului, astfel incat acesta sa
fie bine fixat de structura. Blocati senzorul pe suport cu piulita si contrapiulita.

Instalarea senzorului trebuie s& garanteze citirea vitezei pentru cel putin 10
impulsuri/metru (1000 impulsuri/100 metri) pentru a asigura functionarea corecta a
sistemului.

Avertisment
Este recomandat sa protejati cablul senzorului cu un capac de cauciuc.

_ 2-3mm
B Min. /mm

1 ©

element metalic de referinta

[
Min.[:.1%

Figura 6: Instalarea senzorului de viteza
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3.3.2 Instalarea senzorului magnetic

Senzorul inductiv pentru masurarea turatiei turbinei trebuie sa fie pozitionat vizavi de
elemente de referinta metalice cu diametrul cel putin egal cu cel al senzorului in cauza
si sa depaseasca orice altd masa metalica cu cel putin 7 mm. Distanta dintre senzor si
referinta sa metalica variaza de la 2 la 3 mm.

Figurile de mai jos descriu doua exemple de instalare.

2-3mm

»
Senzor RPM

T Y

NI ml\ll' H

Figura 7: instalarea senzorului inductiv D.18 pe PTO.

2 mm
De exemplu cutie de viteze

Senzor inductiv

Figura 8: Instalarea senzorului inductiv D.12 in cutia de viteze.

/'\ Avertisment
o Este recomandat sa protejati cablul senzorului cu un capac de cauciuc.
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3.3.3 Instalarea senzorilor de blocare

@)

Taiati conducta Tn
conformitate cu
dreptunghiul marcat cu
linia punctata sau
indepartati senzorul
existent de pe
conducta.

®

Plasati senzorul de
obstacol intre cele
doua conducte si
impingeti conectorii
senzorului pana la
capat.

LU

-l

®

Introduceti clemele
dupa cum se arata si
strangeti pentru a
fixa conductele la
senzor.

@

Conectati conectorul
senzorului la sistem
si fixati-l cu un cablu
de conectare,
plasandu-l la o
distanta de 10 cm de
conector. Taiati
partea proeminenta a
benzii.

Eliminati banda in
exces.

Instructiuni de utilizare
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3.3.4 Instalarea supapelor MCV300

@) a.

~—_ Strangeti
Asezati supapa MCV300 surub\I\‘
pe capul de semanare. T 3 :
Existd dou& modalitati: P *T‘m
a. = — mﬁ—
asezati supapa direct pe T ! {—E
capul de seménare si fixati- N
o prin strAngerea surubului
de pe partea superioara a Cap de seménare
supapei;
b.
Introduceti elementul de Strangeti b. A
reducere in MCV300 si surubul e e
fixati-l cu o clema, asa \ N~
cum se arata in figura; —_—
apoi introduceti elementul : 1l %@

de reducere in orificiul
corespunzator din

IR

MCV300 si strangeti /V —_—

surubul din partea de sus Ly
pentru a fixa supapa la Element de o
conducta. reducere _ e

@

Introduceti  cele  doua
fitinguri de supapa ramase
in conducte.

®

Fixati conductele la supapa
cu doua cleme.

18 Instructiuni de utilizare
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3.3.5 Instalarea senzorului magnetic

Tipul de instalare 1: senzorul magnetic de indicare a randurilor poate fi amplasat pe
semanatoare la una dintre imbinarile bratului articulat cu discul de indicare a randurilor,
in timp ce magnetul (furnizat impreuna cu senzorul) poate fi amplasat pe bratul discului
de indicare a randurilor, astfel incat magnetul sa fie in fata senzorului atunci cand bratul
este ridicat (Figura 9 ref. <a>), in timp ce atunci cand bratul este coborat, magnetul se
va indeparta de senzor (Figura 9 ref. <b>).

Plasati senzorul astfel incat magnetul sa fie paralel cu capul senzorului la o distanta
de 4/5 mm atunci cand bratul discului de marcare este complet ridicat.

Atasati profilul de sustinere (nu este inclus) la partea fixa a semanatorii, astfel incat
aceasta sa fie bine fixata de structura.

Blocati senzorul pe profil cu o piulita si o contrapiulita.

NB: instalati elementul de referinta cat mai aproape posibil de punctul de sprijin al tijei
discului de marcare, astfel incat, atunci cand lucrati cu elementul de referintd impotriva
senzorului, fluctuatiile tijei s& nu conduca la citiri false ale senzorului.

Instalare de tip 2: acelasi tip de instalare ca cel anterior, cu exceptia faptului ca
senzorul si magnetul se vor confrunta numai atunci cand masina este ridicata sau
coborata; figura 9 prezinta un exemplu de instalare cu senzorul opus magnetului atunci
cand masina este ridicata.

Instructiuni de utilizare 19
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INSTALARE DE TIP 1

/// . Disc
Senzor
}7 X/Magnet 4 mm
a) e o
) )
? \ T~ ‘
| Semanatoare \" - ‘
| Senzor
b) @f_——?\\qt-‘i- Magnet
; RNy Disc
| Semanatoare
INSTALARE DE TIP 2
Magnet Senzor

Senzor

Semanatoare Semanatoare

Figura 9: Exemplu de instalare a unui senzor magnetic pentru indicarea randurilor.

A

Avertisment
Este recomandat sa protejati cablul senzorului cu un capac de cauciuc.

20
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3.3.6 Instalarea senzorului de nivel al produsului

Senzorul capacitiv pentru detectarea nivelului produsului trebuie setat pentru a detecta
atunci cand nivelul produsului din rezervor scade sub limita de rezerva. Senzorul
capacitiv poate fi instalat in interiorul rezervorului de produs (FiguraFigura 10 10 -
exemplu 1) folosind un suport de instalare (nu este inclus) sau poate fi instalat direct
pe carcasa rezervorului (Figura 10 10 - exemplu 2) si fixat folosind piulita si
contrapiulita proprie. Este important ca partea frontala a senzorului capacitiv sa fie in
contact direct cu produsul; in acest fel, pozitionarea capului senzorului la limita de
rezerva atunci cand senzorul este mascat de produs (ref. <1> exemplele 1 si 2 Figura
10 10) NU trimite un semnal de alarma, dar atunci cand capul senzorului raméane
descoperit, este activata alarma corespunzatoare.

EXEMPLUL 1: instalare in interiorul rezervorului, 1 senzor

ALARMA INACTIVA ALARMA ACTIVA

Limita
_. rezervei _.__
Produs in
Rezervor granule

Fund

EXEMPLUL 2: instalare pe carcasa rezervorului, 2

senzori
Limita
Limita de
golire
- - Produs in
F-0 granule
Rezervor

Figura 10: exemple de instalare a senzorului de nivel al produsului.
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3.3.7 Instalarea senzorilor radar si GPS

n locul senzorului de viteza descris la punctul 3.3.1, pot fi conectati la unitatea de
control Tram Line alti senzori decét cei marca MC elettronica, precum radar sau GPS,
pentru a permite sistemului s& obtina viteza de avansare a vehiculului.

RADAR DOPPLER

Acesti senzori pot fi conectati la VT 7 "utilizdnd cabluri adaptive. Pentru informatii
suplimentare privind implementarea acestor senzori, contactati asistenta tehnica MC
elettronica.

22 Instructiuni de utilizare
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3.4 Functionarea tastaturii

3.4.1 Ecranul principal

>

1 ] °12:00 &5 6
2 el 25-4 Km/h 7
\P = 5000 Ka/ha

3 &~ 400+ 8

4 9
10

5 - oo00000000000000 :|l 1

Figura 11

Panoul frontal permite utilizatorului sa vizualizeze toate datele referitoare la ciclul de lucru. Pe
panou se pot distinge urmatoarele elemente:

START INITIAL: porneste sistemul de gestionare a imprastierii.

TRAM LINE: activeaza/dezactiveaza functia tram line.

CRESTE TRAM LINE: creste numarul de tranzitii si, prin urmare, excluderea

randurilor; atunci cand este atinsa valoarea extrema (sus sau jos), tranzitiile

T.L. sunt efectuate din nou.

4. REDUCE TRAM LINE: reduce numarul de tranzitii si, prin urmare, excluderea
randurilor; atunci cand este atinsa valoarea extremé (sus sau jos), tranzitiile
T.L. sunt efectuate din nou.

5. SUFLANTA: dac3 se tine apasat acest buton timp de 2 secunde,
suflanta va putea fi pornita/oprita. Oprirea suflantei va fi posibila numai
daca unitatea de dozare este oprita.

6. Meniu: apasati o singura data pentru a trece la ecranul urmator; tineti apasat

timp de doua secunde pentru a intra in modul de programare.

F1: Comanda specifica pentru anumite alarme.

IN SUS: creste valoarea selectata.

IN JOS: micsoreaz valoarea selectat.

0. INAPOI: dezactiveaza si opreste alarma.

1. OK: este utilizat pentru a selecta parametrul care urmeaza sa fie

modificat atunci cand informatiile nu sunt transmise de navigatorul GPS
al clientului.

wnh ke

RB oo~
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3.4.2 Ecran de semanare

1 Distribution and sens.
2 5000 Kg/ha
+00«
i 5000
Kg/ha
4
+00«
Sensitivity Loop N°I
Sensitivity Loop N°2
Figura 12

Folosind panoul de mai jos, veti putea configura cantitatea de produs pe care
intentionati s&-1 semanati in functie de hectarele parcurse:

24

wnh ke

2

START INITIAL: porneste sistemul de gestionare a imprastierii.

TRAM LINE: activeaza/dezactiveaza functia tram line.

CRESTE TRAM LINE: creste numarul de tranzitii si, prin urmare, excluderea
randurilor; atunci cand este atinsa valoarea extrema (sus sau jos), tranzitiile
T.L. sunt efectuate din nou.

REDUCE TRAM LINE: reduce numarul de tranzitii si, prin urmare, excluderea
randurilor; atunci cand este atinsa valoarea extremé (sus sau jos), tranzitiile
T.L. sunt efectuate din nou.

Meniu: utilizat pentru a trece la ecranul urmator.

CALIBRARE: acces la meniul de calibrare a sistemului de insaméntare

(se efectueaza de fiecare data cand se schimba tipul de produs care
urmeaza sa fie semanat.

IN SUS: creste valoarea selectata.

IN JOS: micsoreaza valoarea selectata.

INAPOI: utilizat pentru a reveni la ecranul initial.

O ENTER: permite confirmarea selectiei.

Instructiuni de utilizare
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3.4.3 Ecran de control hidraulic

1 B Hydraulic ~ Commands 5
2
3 6

4 ﬂ 7
HEEEEmME 6
0000000 0

Figura 13

Folosind panoul de mai jos, veti putea configura cantitatea de produs pe care
intentionati sa-I semanati in functie de hectarele parcurse:

START INITIAL: porneste sistemul de gestionare a imprastierii.

TRAM LINE: activeazé/dezactiveaza functia tram line.

3. CRESTE TRAM LINE: creste numarul de tranzitii si, prin urmare, excluderea
randurilor; atunci cand este atinsa valoarea extrema (sus sau jos), tranzitiile
T.L. sunt efectuate din nou.

4. REDUCE TRAM LINE: reduce numarul de tranzitii si, prin urmare, excluderea

randurilor; atunci cand este atinsa valoarea extrema (sus sau jos), tranzitiile

T.L. sunt efectuate din nou.

Meniu: utilizat pentru a trece la ecranul urmator.

iN SUS: creste valoarea selectata.

N JOS: micsoreaza valoarea selectata.

INAPOI: utilizat pentru a reveni la ecranul initial.

ENTER: permite confirmarea selectiei.

N

©o NGO
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3.4.4 Ecran de informatii

Informations 1
2
233078 ha
12309 h 3
4
3427 ha 5
466 Kg
235 K 6

Figura 14

Aceasta ultima fereastra, care rezuma ciclul initial de derulare, este utilizata pentru a afisa
contoarele semanatorii:

Meniu: utilizat pentru a reveni la ecranul initial.

RESET: prin apasarea acestui buton, toate contoarele de piese pot fi
resetate simultan.

IN SUS: creste valoarea selectaté.

IN JOS: micsoreaza valoarea selectata.

INAPOI: utilizat pentru a reveni la ecranul initial.

ENTER: permite confirmarea selectiei.

N

o0k w
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3.5 Descrierea interfetelor grafice
3.5.1 Ecranul de operare a semanatorii
17 1 2
16 f — M @ - N
a Tm||A SUOURPM @ H 1e:00 o
oy B 5000wy L =<
15 1SN 1 e [V 5000, |1 2
o @0y o
13— =+ . . (44 g
12 |F_“ 23 - N Sgnr—] Hgtha ﬁ gb
tul /14 2] P o0, |(8A
11 TL.ERROR @ 7
0 90000000000000000
17 9000000000000 32
1::0000000000000000 +:i
10 9 8
Figura 15
1. Barade umplere si golire: afisata in timpul umplerii in faza de prepornire si

N

Instructiuni de utilizare

al golirii in faza de start initial.

: - Stare in faza de start initial _ - Stare in faza de stop

initial

Ceas

Viteza: daca este marcat cu portocaliu, indica viteza simulata de utilizator
folosind setarile din meniul utilizatorului descris mai jos.

6-4 Km/h

Valoarea produsului semanat pe hectar in timp real de catre dozator
(a) si (b).

Starea dozatorului (a) (b): la sfarsitul golirii sau umplerii benzii, pictograma
va lua o stare inactiva sau activa.

@ - Dozator activ

Diminuarea/cresterea semanarii produsului(a) (b): in functie de
valoarea in kg/ha specificata pe ecranul de semanare.

Starea generala a sistemului Blockage Monitor.

Tipul de produs prezent in dozator.

N
= -
= - Dozator in miscare
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9. Camp de avertizare: indicarea conditiilor specifice ale ritmului Tram Line.
Mai jos este prezentata o definitie a posibilelor avertismente afisate:

Jumatate de semanatoare: pentru a respecta
Lrtmul”, prima trecere la intrarea in camp trebuie
facuta cu 72 de semanatoare.

Latimea crescuta a anvelopelor: ritm special care
este utilizat numai pentru a face latimi marite a
anvelopelor.

Latimea marita a caii: ritm special care este
utilizat exclusiv pentru realizarea latimii marite
a caii.

10. Zona de afisare a starilor senzorilor individuali de obstacole: acest
ecran poate fi configurat prin meniul de programare, cu un singur panou de
48 de senzori. In caz contrar, pot fi afisate dou& panouri individuale a cate
50 de senzori.
Mai jos sunt definite starile senzorilor in functie de starea de functionare a
masinii:

» Stare = STOP sau ASTEPTARE:

Text Descriere
—B EROARE | Alarma senzorului sau nedetectabil
O lipséd Fluxul nu a fost detectat
i lipsé Fluxul a fost detectat

+ Stare = START INITIAL sau FUNCTIONARE; Tram Line inactiva:

Text Descriere
¥ | ALARMA | Senzorul nu este detectat
—B EROARE | Alarma senzorului sau nedetectabil
O | oFfr Detectoare de bucla dezactivate prin sensibilitate = OFF
i lipsa Fluxul a fost detectat

+ Stare = START INITIAL sau FUNCTIONARE; Tram Line activa:

Text Descriere Tram Line
l ALARMA | Senzorul nu este detectat Randul nu este exclus
@ | TLERR Alarma senzorului sau nedetectabil Rand exclus
Q T. LINE Detectoare de bucla dezactivate Rand exclus
prin sensibilitate = OFF
—u EROARE | Alarma senzorului sau nedetectabil| -
i lipsé Fluxul a fost detectat Randul nu este exclus

Instructiuni de utilizare




@m KIT USC
ELECTRONICS

+  Stare = START INITIAL sau FUNCTIONARE; pictograme ale
senzorilor asociate cu masina exclusa z:

Text Descriere Tram Line
—B EROARE | Alarma senzorului sau nedetectabil | -
O | lipsa Fluxul a fost detectat 2 din masina
exclusa
Q lipséa Fluxul nu a fost detectat 2 din masina
exclusa

11. Campul de avertizare privind starea senzorului de obstacol.

12. Contor Tram Line: se afiseaza numarul ,trecerii” curente si numarul total
de ,treceri” furnizate de aceasta secventa si tipul de secventa. Parametrul
poate fi modificat direct cu ajutorul butoanelor A ¥, atunci cand este
fnconjurat de un dreptunghi ALBASTRU.

13. Starea de excludere a Tram Line:

fara excludere, toate randurile sunt active.

)
)

Excludere pe partea stdnga, randurile conectate la
iesirea TL1 sunt excluse.

L
)

Excludere pe partea dreapta, randurile conectate la
iesirea TL2 sunt excluse.

)
)

Excludere, randurile conectate la ambele iesiri TL
sunt excluse.

)
)

13. Partea de pornire: pe dreapta sau stanga; numai pentru ritmuri asimetrice.

14. Starea contorizarii Tram Line: pictograma indica starea de activare sau
dezactivare a functiei tram line. Aceasta stare poate fi modificata cu
ajutorul butonului ,ESC”.

15. Valorile RPM ale suflantelor (a) (b): sistemul permite afisarea valorilor
RPM a doua suflante sau, utilizand setarile masinii, se poate indica afisarea
unei singure suflante.

16. Starea suflantelor: aceasta pictograma poate fi utilizatd pentru a afisa starea
generala de functionare a suflantelor; apasarea butonului suflantei, daca este
setata in setérile masinii, permite operatorului sa activeze si sa dezactiveze
suflantele cu aceste caracteristici.
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3.5.2 Ecran de semanare

Gl Distribution and sens. I

‘I’ @ 5000 Kg/ha ‘o 2

¥ W 2
W - @B JIET R
1 i‘ﬁ“l = 5000 Kg/ha a 2b
o= +l00 3b

Sensitivity Loop N°I 07 ;1
b Sensitivity Loop N°2 25 L ﬂ 4b

Figura 16

1. Viteza maxima: indica viteza maxima admisibila a sistemului, mentinand
raspandirea corecta a produsului, ludnd in considerare toti parametrii
programati in prezent.

Nota:
daca viteza afisata este prea mica, probabil exista o eroare de programare a
parametrilor; consultati capitolul Programare. (Cap. 4, pagina 38).

N

Cantitatea nominala de produs semanata de unitatea de dozare (a) si (b).

3. Diminuareal/cresterea semanarii produsului (a) (b): in functie de
valoarea in kg/ha determinata anterior. Modificarea procentuala este
afisata pe ecranul principal.

4. Sensibilitatea fotocelulelor (a) (b): sensibilitatea de trecere poate fi

specificata pentru doua blocuri de fotocelule separate, iar valoarea sa

poate fi exprimata prin OFF-20, in functie de tipul de produs care trebuie

detectat.

Cu o valoare OFF, toti senzorii vor fi afisati ca si cum nu ar exista flux atunci

cand seméanéatoarea este OPRITA; acestia nu vor genera alarme de flux, iar

randul de alarme va afisa ,OFF”.
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3.5.2.1 Detectarea obstacolelor

Detectarea obstacolelor din tuburile de seminte este incredintatd senzorilor cu
fotocelule, pentru care se poate programa un parametru de sensibilitate Tntre 1 si 20;
cu cat valoarea este mai mare, cu atat este mai mare debitul de seminte prin tub.
Indicatoarele fotocelulelor individuale afiseaza starea curenta in timp real, in timp ce
alarma si afisajul general sunt intarziate pentru a preveni alarmele false.

La pornirea dozatorului, asteptati umplerea circuitului. Din acest motiv, existd o
JIntarziere la pornire”; timpul de oprire nu este necesar, deoarece fotocelulele nu
genereaza o alarma de flux atunci cand sunt oprite.

Pentru a preveni alarmele false, este prevdzut un parametru de ,intarziere a alarmei”,
setat pentru fiecare bucla de intarziere, de la starea detectata, alarma si ,afisajul
general” corespunzétor. In mod analogic, este prevazut un parametru de ,,Intar2|ere
resetare alarma”, setat pentru fiecare bucla de intarziere, de la resetarea starii,
resetarea alarmei si ,afisajul general” corespunzator.

Tabelul urmator contine doar cateva adnotari care indica valorile de sensibilitate
recomandate pentru principalele culturi:

Nivelul de Adnotari

sensibilitate

1 Detectarea obstacolelor este dezactivata
2

3 Minim pentru rapita la viteza minima
4

5

6

7 Minim pentru grau la viteza minima
8

9 Maxim pentru rapita la viteza maxima
10

11

12

13

14

15

16

17 Maxim pentru grau la viteza maxima
18 Valoarea maxima recomandata

19

20
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3.5.3 Ecran de control hidraulic

o &SN

Hydraulic ~ Commands

A
v

ER[ENEE

R

00000000

1 2 3 4 5 6 7 8
Figura 17
1 ) [ Dispozitivul de ridicare a masinii: cu ajutorul acestei
R8T 8T | pictograme puteti cobori sau ridica masina.
2 ' Brate hidraulice: aceasta pictograma poate fi utilizata
o T88T) | pentru a deschide/inchide masina.
3 Elemente de insamantare: aceasta pictograma poate fi
meeT TeeT)| | utilizata pentru a ridica/cobori elementele de insaméantare.
4 + L Calea randului din stanga: cu aceasta pictograma, calea
o ml] randului din stanga poate fi activata/dezactivata.
! [l Calea randului din dreapta: cu aceasta pictograma,
5 {fr (= calea randului din dreapta poate fi activatd/dezactivata.
— — | Pornirea marcatorului Tramline: cu aceasta pictograma,
6 I I I I daca supapele Tramline sunt active, marcatorul Tramline
—_— —— | poate fi activat sau dezactivat.
A ~ Lumina intermitenta: lumina intermitenta poate fi pornita
7 .ll’ ﬂ sau oprita utilizand aceasta pictograma.
- N——/
8 Ps Lumini de lucru: cu aceasta pictograma, luminile de lucru
Uiy /1 ale masinii pot fi pornite sau oprite.

32
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3.5.4 Afisarea contoarelor de sistem

Informations |

LOTAL 233078 h al
(- PO 78 ha 1
TIME .t vevevrrrerene, 309 h|IN

PARTIAL E
Arga.........covvvinennn, 3427 ha a| 3
Productl.................. 1466 Kg | 4

J Producte................. 235 Kq S=S

Figura 18

1. Hectare totale parcurse: contor de hectare totale parcurse, care nu se
reseteaza la zero.

2. Timpul total: contor total al orelor de lucru, care nu se reseteaza la zero.

3. Hectare partiale parcurse: contor de hectare parcurse
acumulate de la functia anterioara de resetare a contorului.

4. Cantitatea de produs 1: contorul cantitatii de produs de tip 1 distribuita prin
functia de resetare anterioara.

5. Cantitatea de produs 2: contorul cantitatii de produs de tip 2 distribuita prin
functia de resetare anterioara.
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3.5.5 Meniul de calibrare

1 2
I Calibration M1 I
Calibration Valve............ 0234 Kg/R 3
New Calibration............[»»
Calibration Correction........»»

L1 N>

i i 7
Figura 19

1. Valoarea masurata de container.

2. Valoarea rotatiei: indica numarul de rotatii efectuate de dozator din
momentul in care butonul de calibrare este apasat pana cand este eliberat.

3. Valoarea de calibrare (manuala): poate indica manual valoarea de
calibrare a dozatorului.

4. Calibrare noua : efectuati procedura de calibrare automata.

5. Corectia calibrarii: Aceasta procedura poate fi efectuata dupa calibrarea
automata pentru a optimiza valorile teoretice obtinute in timpul calibrarii
automate.

6. Butonul de calibrare: informeaza utilizatorul sa apese si sa mentina apasat
butonul de calibrare pana la finalizarea acestei actiuni.

(A se vedea figura de la punctul 3.1).
7. Valoarea de calibrare (automata): obtinuta prin cantitatea de produs

34

cantarita din recipient si rotatia dozatorului.
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3.6 Procedura de calibrare

Procedura de calibrare calibreaza cantitatea Caibration M
de produs asociata cu rotatia dispozitivului de Calibration Value 0234 Kg/R
semanare; aceastd procedura trebuie New Calibration »

efectuatd pentru fiecare tip diferit de produs Calibration Correction »
semanat de dispozitivul de semanare si atunci
cand arborele dispozitivului de semanare este
Tnlocuit.

Procedura in cauza poate fi accesata atunci
cand masina si ventilatorul sunt oprite.
Urmatorii pasi pot fi urmati pentru a efectua
calibrarea corecta:

1. mergeti la submeniul ,Calibrare noua” si
pozitionati recipientul sub dozator.

2. Apasati si mentineti apasat butonul de

calibrare de pe semanatoare.
Dozatorul va incepe sa se roteasca la o
viteza constantd. Contorul de viteza de
langa pictograma dozatorului va indica
viteza reala (se reseteaza prin apasarea
butonului).

3. Eliberati butonul de calibrare de pe
semanatoare; va fi afisat cAmpul pentru
introducerea portiei cantarite.

4. Goliti recipientul si plasati-l sub dozator;
rotatia anterioara a fost folosita pentru
umplerea dozatorului.

5. Repetati pasii 2 si 3, avand grija sa
eliberati cantitatea corectd de produs
pentru portia cantarita.

6. Cantariti  continutul  recipientului  si
introduceti valoarea utilizdnd butoanele
AV si confirmati cu butonul ENTER.

7. Se va afisa factorul de calibrare in kg pe
rotatie a dozatorului; daca calibrarea este
satisfacatoare, iesiti din calibrare; daca
intentionati sa repetati calibrarea, urmati
din nou pasii de la punctul 5.

-

\E
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Tn configuratia cu 2 motoare, ecranele de calibrare vor indica urmétoarele simboluri:

Configuratia dozatorului pentru diferite produse

Simbol Descriere
» Dispersarea semintelor

O L

A Raspandirea ingrasamintelor

Configuratie dozator pentru un singur produs

Simbol Descriere

@ Dozator dreapta

D Dozator stanga
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3.6.1 Procedura de corectie a calibrarii

Submeniul ,corectie calibrare” are aceleasi ecrane si procese de utilizare ca si
calibrarea automata prezentata in paragraful anterior.
Singura diferenta este ca motorul de masurare nu se roteste la o viteza constanta, ci
la o viteza care ia in considerare urmatorii parametri:

« un factor de calibrare predeterminat sau prestabilit,
cantitatea de dozare necesara,
» viteza de avansare 10 km/h.

in acest fel, calibrarea va avea loc la o vitezd de distribuire mai apropiatd de cea
utilizata in realitate; astfel, calibrarea va fi mai precisa. De asemenea, trebuie remarcat
faptul ca, daca viteza dozatorului ar depasi limita maxima planificata, submeniul nu ar
fi disponibil.
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4. Programarea

4.1 Setarile Utilizatorului

Pentru a intra in setarile VT, pur si simplu mergeti la ecranul de principal si tineti
apasat butonul de meniu timp de 4 secunde.

- Butonul Meniu

Ecranele care vor fi afisate la sfarsitul
pasajului anterior vor permite utilizatorului sa
modifice toate setarile necesare pentru

efectuarea lucrarii. .
User Setting /2

e Limba: permite selectarea limbii care urmeaza Language English
sa fie afisata la utilizarea sistemului. Allarms -

e Alarme: activeaza toate alarmele oprite
anterior. »

e Tram Line: acest submeniu poate fi utilizat »y
pentru a seta parametrii privind functionarea Blockage Det. L.Nr.1....|»»
excluderii randurilor. Blockage Det. L.Nr.2....|»»

e Start preliminar: utilizat pentru gestionarea
parametrilor legati de functionarea motorului si
de unitatea de contorizare asociata. idd

e Detectarea obstacolelor din ansamblul nr.
X: pe aceasta pagina sunt setati parametrii pe
baza carora se gestioneaza senzorii
fotocelulelor pentru detectarea obstacolelor
pentru fiecare bucla.

o Suflanta: folosind acest ecran, va fi posibil sa
setati limitele minime si maxime de alarma
pentru viteza suflantelor.

e Sursa de viteza: utilizatd pentru a stabili
originea valorii vitezei vehiculului si a factorului

»yn

User Setting
de calcul al acesteia. n Clock & Dimmer

o Ceas si regulator de intensitate luminoasa: Backliaht
setarea orei si minutelor sistemului si definirea g
orei de Tnceput si de sfarsit a modului grafic Buzzer Violume
pentru orele de noapte. Diagnostics

e Lumina de fundal: este o valoare procentuala Software Update
referitoare la intensitatea luminozitatii ecranului f :
[0 -100 %] ; Machine Settings

e Volum sonor pentru erori: este o valoare
procentuala utilizata pentru a determina nivelul
sonor pentru semnalele de eroare. [ 0 — 100 %)]
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o Diagnostic: prin aceasta setare, va fi posibil sa se acceseze un meniu de
diagnosticare care va permite utilizatorului vehiculului sa analizeze diverse
componente ale sistemului.

e Actualizarea software-ului: Actualizarea software-ului terminalului virtual al
diferitelor unitati de control care alcatuiesc setul USC.

o Setérile masinii: Ecranele continute Tn acest submeniu sunt protejate de o
parol3, care trebuie introdusa pe ecranul care apare la deschiderea submeniului.
Odata ce parola a fost introdusa corect, setarile pe care le modificam vor necesita
adaptarea sistemului la masina pe care este instalat.
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4.1.1 Setarile Tram Line

1
o Tram Line 172 7
] 10 09 08 07 0403 02 Of m )
14
iy ;
nn 4
I0b) 5

40

Figura 20

1. Afisare grafica sumara: Trecerile si traseele Tram Line rezultate din
configuratia de pe ecran.

2. Partea: partea cAmpului de la care se porneste; simbolul apare numai in
Lritmuri” asimetrice. Atunci cand un astfel de simbol este prezent, acesta
este afisat atat langa desenul pasajului, cat si langa ecranul sinoptic al
semanatorii.

3. Latimea rampei: cAmp numai pentru vizualizare, care afiseaza latimea
rampei de pulverizare, determinata in functie de parametrul selectat la
punctul 7 ,Ritmurile Tram Line”.

4. Camp de avertizare: indicarea conditiilor specifice ale ritmului Tram Line.
Mai jos este prezentata o definitie a posibilelor avertismente afisate:

Jumatate de semanatoare: pentru a respecta

LAtmul”, prima trecere la intrarea in camp trebuie
facuta cu 2 de semanatoare.

Latimea crescuta a anvelopelor: ritm special care
este utilizat numai pentru a face latimi marite a
anvelopelor.

. m m | Latimea marita a caii: ritm special care este

[ 0 1| utilizat exclusiv pentru realizarea latimii marite

a caii.
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Latimea semanaturii: cAmp numai pentru citire care indica latimea
semanaturii (valoare fixa in ghidul cu setarile masinii).

tram line utilizata in acest ,Ritm”.

Ritmurile Tram Line: schimbarea acestui cAmp permite derularea prin toate
ritmurile disponibile; tabelul de ritmuri este afisat in ordinea crescatoare a
raportului dintre rampa si semanatoare, astfel incat ritmurile sunt afisate in
ordinea latimii rampei. Pentru a modifica acest cdmp, apasati butonul
,ENTER”, si apoi utilizati butoanele A ¥ pentru a trece la ecranul urmator.

Tram Line 2/2 Iq
1 Tram Line Loop Nr . 1....... »» - 1

Tram Line Loop Nr.2...... » a

Counting Sensor . ........... WORK S. LA ;b

Figura 21

Pe acest al doilea ecran va fi posibil sa setati:

1. (a) (b) Configuratia fotocelulelor excluse din linia Tram Line.
2. Senzor de alimentare: poate fi configurat in urmatoarele versiuni:

- C.FUNCTIONARE: senzor pentru semanatoarea functionala.
- 1-T. RANDURI: 1. traseu de rand, actiune alternativa.
- 2-T. RANDURI: 2. traseu de rand, actiune independenta.
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NUMERQ PASSATA / Path number
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LEGENDA/ Description

sx + dx [ ATTIVAZIONE USCITE TL1 e TL2 IN ESCLUSIONE

sx ATTIVAZIONE SOLA USCITE TL1 IN ESCLUSIONE
TL1 comanda N*2 gruppi Valovole x fare tutta la carreggiata

dx R  ATTIVAZIONE SOLA USCITE TL2 IN ESCLUSIONE
. RR  TL2comanda N*2 gruppi Valovole x fare tutta la carreggiata

0 NESSUNA ESCLUSIONE
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4.1.1.2 Configurarea buclei Tram Line

Tram Line Loop N°1
TL 11 Start..............|B
TLLTEnd......vveens 10
TL 12 Start.............. 25
TL 12 End...............|27
TL 2l Start..............| 0
TL 2] End............... 0
TL 225¢tart..............| 0
TL 22€End...............| 0

Figura 22

Acest ecran poate fi utilizat pentru a seta senzorii fotocelulelor care sunt plasati pe
liniile care pot fi excluse din Tram Line; pentru bucla 2, exista 2 seturi de setari
independente (1 si 2). Ansamblurile se refera in special la iesirile ECU Tram Line
(T.L. 1 si T.L.2); pentru fiecare iesire sunt prevazute 2 ansambluri (X.1 si X.2):
+ T.L. ,lesire nr.” Start: primul senzor se numara printre cei care pot fi
exclusi in ansamblul Tram Line ,nr”; valoarea poate fi setata la ,OFF”
(niciun ansamblu, de asemenea ,Terminat” va fi OFF) si intre o valoare
minimé de 1 si o valoare maxima egaléa cu numarul de senzori ai buclei.
* T.L. ,lesire nr.” Terminat: ultimul senzor este unul dintre cele care pot
fi exclusi in ansamblul Tram Line ,nr”; valoarea poate fi setata intre o
valoare minima egala cu valoarea setata in ,Start” si o valoare maxima
egala cu numarul de senzori din bucla; va fi OFF daca ,Start” este OFF.

in exemplul de mai sus, exista o singura bucla de senzori cu fotocelule, iar functia
tram line este realizata prin inchiderea randurilor 8-10 inclusiv (iesirea TL. 1) si de la
25 1a 27 inclusiv (iesirea TL. 2), prin urmare, este necesar sa se programeze aceste
numere ca mai sus: in acest fel, in timpul fazelor liniei de tramvai, fotocelulele
montate Tn randurile 8-9-10 si 25-26-27 nu ar trebui sa detecteze trecerea produsului
si nu ar trebui sa semnalizeze o alarma.
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4.1.2 Setari start initial

Pre-Start I
Auto.................... .| Disabled I | 1
Reference Speed.......... 0.0Km/h P 2
Exit Speed 0.0Km/h + 3
Filling Time OFF Iﬁ 4
Pre-Start TimeQut 0s iﬁ 5

Figura 23

Functiile de Start initial si Stop initial sunt concepute pentru a compensa timpul de
umplere a masinii la inceputul fiecarei treceri si, respectiv, timpul de golire a masinii la
sfarsitul fiecarei treceri:

1.

Automat: dacéa este activ, motorul de dozare porneste automat in modul de
pornire de indatd ce semanatoarea este pusa in pozitia de lucru, chiar daca
viteza este ,0”; Daca este inactiv in afara pozitiei de lucru, trebuie apasat
butonul asociat de pe ecranul principal [Activ — Inactiv].

Viteza de referinta: aceasta este viteza ,echivalentd” pe care sistemul

o utilizeaza pentru a efectua rotatia motorului de dozare in modul de

start initial (adica fara alimentarea efectiva a semanatorii) [0,0 - 25.5

km/h].

Viteza de iesire: odatéa atinsa aceasta viteza, sistemul iese din modul de
start initial si efectueaza contorizarea DPA; aceasta vitezad minima este
utilizata si ca prag pentru a determina miscarea reald a motorului si
inceperea contorizarii daca functia de start initial nu este activata [0.0 - 10.0
km/h].

Timpul de umplere: utilizat de bara de umplere / golire de pe ecranul de
principal. Acest parametru stabileste timpul care se scurge intre inceputul
rotatiei unitatii de dozare si caderea efectiva a semintelor pe sol [OFF - 25,5
s].

TimeOut Start initial: Timpul maxim de functionare in modul de start

initial Tnainte de revenirea la modul de ,asteptare” daca nu este comutat

in modul ,functionare”. [ 0 - 30 s].
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4.1.3 Detectarea obstacolelor prin intermediul buclei

Blockage Det. L. Nr.1 Iq
Start Delay................ 00s - 1
Alarm Delay............... 0.0s Iy 2
Alarm Reset Delay ......... 00s |ﬂ 3
Proportional Speed......... OFF |§ 4
Figura 24

1. Startintarziat: intarziere in trecerea de la starea STOP/ASTEPTARE si
starea START_INITIAL/FUNCTIONARE de detectare a alarmelor; acest
parametru este, prin urmare, timpul pe care sistemul il asteapta pentru
fiecare pornire, inainte de a verifica eventualele probleme de insamantare;
daca acest parametru este programat la o valoare prea mica, pot fi
generate alarme false.

[0,56-255s+0,15s].

2. Intarziere alarma: intarziere in timpul generarii alarmei, acest parametru
indica timpul care va trece intre detectarea efectiva a unei probleme de
insamantare si afisarea acesteia pe Virtual Terminal; prin urmare, acest
timp incepe la sfarsitul ,startului intarziat” anterior; daca acest parametru
este programat la o valoare prea mica, pot fi generate alarme false.

[0,56-255s+0,15s].

3. intarziere Resetare Alarmi: intarzierea de anulare a alarmei, acest
parametru indica timpul minim pentru care insaméantarea trebuie sa fie
corecta inainte ca alarma corespunzatoare sa fie anulata.

[0,5-2555+£0,15s].

4. Viteza proportionala: aceasta setare este utilizata pentru a determina
daca pragul de detectare a alarmei fotocelulei (sensibilitatea) trebuie sa
fie constant sau trebuie sa varieze in functie de viteza de functionare.
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4.1.4 Setarea suflantelor

Blower
Minimum SpeedA.......... OFF
Maximum SpeedA......... 0RPM
Minimum SpeedB......... OFF
Maximum SpeedB......... 0 RPM

anca 6

la
2a
1b
2b

Figura 25

Acest ecran stabileste limitele de alarma pentru viteza minima si maxima pentru o
anumita suflantd. In meniul utilizatorului, sunt indicate doua elemente pentru

,suflanta A” si ,suflanta B”, daca exista.

Valorile sunt stabilite n trepte de 50 RPM; parametrii trebuie blocati astfel incat
maximul sa fie intotdeauna mai mare decat minimul. Pentru a exclude alarmele de
viteza minima, setati ,OFF”; pentru a exclude alarmele de vitezd maxima, setati o
valoare mai mare de 7000, afisata grafic ,OFF”.

Elementele grafice ale acestui ecran sunt:

1. (a) (b) Viteza minima: setarea valorii vitezei minime a unei anumite

suflante exprimaté in RPM [OFF — 6950 + 50 RPM].

2. (a) (b) Viteza maxima: setarea valorii vitezei maxime a unei anumite
suflante exprimata in RPM [1000 - OFF + 50 RPM].
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4.1.5 Sursa de viteza

Speed Source

Speed Sensor............|l-ECUTL
Adjutment Valve.......... 0.00p/m
Simulated Speed.......... OFF

) &

N

) [l

START STOP

=]
=]
3
I I S S

Figura 26

1. Senzor de viteza: acest camp este utilizat pentru a selecta sursa de viteza
n cauza, deci, trebuie programat la ce ECU este conectata sursa de viteza.

- |-ECUTL: intrare ECU Tram Line: senzorul de viteza este conectat
la cablajul corespunzator de pe ECU Tram Line.

- |-VT: intrare VT: viteza este detectata de senzorul Radar sau GPS
conectat la intrarea corespunzatoare de pe conectorul principal al
Virtual Terminal.

- ISO-VT: intrarea CAN IsoBus VT: viteza este colectata prin linia
ISO BUS a tractorului de catre unitatea de control
corespunzatoare; pentru informatii suplimentare, contactati
serviciul tehnic al MC elettronica.

2. Valoareade calibrare: aceasta valoare in impulsuri pe metru este
rezolutia senzorului. Pentru a se asigura ca valorile produsului distribuit
corespund setarilor de pe ecranul de contorizare, este recomandabil sa
se utilizeze senzori de nalta rezolutie cu un minim de 10 impulsuri pe
metru. Conditiile optime ale sistemului sunt atinse la 100 de impulsuri pe
metru.

[0.30 — 250.00 £ 0.01]
Cand acest camp este selectat, butonul AUTO poate fi utilizat si pentru a intra in
functia de ,autocalibrare” a senzorului.

3. Viteza simulata: cand acest parametru este ,0”, se afiseaza OFF si viteza
utilizata de sistem va fi viteza reald detectata de sursa si viteza utilizata de
sistem va fi viteza reala detectata de sursa programata. Daca, din orice
motiv, se intentioneaza fortarea unei viteze, ignorand datele provenite de
la senzor, viteza fortata trebuie setata aici. Ecranul de lucru va afisa in
consecinta ca viteza NU este viteza reala [OFF — 25,5 £ 0,1 km/h].

4. Zona grafica pentru calibrarea senzorului de viteza.
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4.1.5.1 Calibrarea senzorului de viteza

Pentru a efectua procedura de calibrare

automata a senzorului de viteza, efectuati Speed Source

urmatorii pasi: Setari utilizator > Sursa de

viteza, apoi apasati butonul AUTO. Butonul Speed Sensor - ECUTL
respectiv poate fi utilizat numai daca este Adjutment Value 0.00 p/m

selectat cdmpul ,Raport de calibrare”. Simulated Speed
Ecranul care apare va fi cel prezentat la
pasul 1. Pasii care trebuie urmati pentru
calibrarea corecta sunt urmatorii:

1. Asezati 2 indicatori pe sol, la o
distanta de 100 de metri unul de
celalalt.

2. Asezati tractorul pe punctul de
referintd marcat anterior si apasati
butonul ENTER pentru a incepe
masurarea.

Buton Simbol Functia

. 100m /7 330ft
Masurarea

pulsului de
pornire/oprire —) -

pentru

calibrarea

senzorului START STOP
3. Conduceti tractorul pana la al doilea 13000 p/100m

punct marcat si apasati din nou
ENTER pentru a opri masurarea, dupa
cum se indica la pasul 2; daca
impulsurile nu se afla in intervalul
permis, se va afisa un avertisment de
eroare, dupa cum se indica la pasul 3.

4. Daca procedura de calibrare trece fara
erori, impulsurile acumulate pe o baza
de 100 de metri vor fi afisate in randul
de sub rubricile START - STOP.

START STOP
min 1000 max 25000
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4.1.6 Configurarea luminozitatii zi/noapte si a ceasului)

Clock & Dimmer

Minutes ..........
Day -> Night Hour
Night -> Day Hour

10
03
22:00
05:00

A W N PP

®
0
:

50

Figura 27

1. Valoare ora

[0-23+1]
2. Valoare minute
[0-59 £1]
3.
[00:00 — 23:50 + 00:10]
4.

[00:00 — 23:50 + 00:10]

Valoarea orara a trecerii de la modul de zi la modul de noapte

Valoarea orara a trecerii de la modul de noapte la modul de zi
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4.1.7 Meniul Diagnosticare

Diagnostics Iq
Tram Line ECU Info....... »» 1
DC Motor ECU nr.1 Info  [»» I | 2a
DC Motor ECU nr.2 Info [»» I'*‘ 2b
B.M. ECU Nr.l Info..... »» IE 3a
B.M. ECU Nr.2 Info..... » |ﬂ 3b
Info Loop 1 B.S. Nr..... = —4a
Info Loop 2 B.S. Nr..... 1= 4b
Software Versions......... »» ! | 5
Figura 28

Ecranele submeniului de ,Diagnosticare” permit operatorului sa efectueze verificari de
diagnosticare ale diferitelor componente care alcatuiesc sistemul. Elementele care 1l
compun sunt urmatoarele:

1. Tram Line ECU Info: afiseaza

informatii privind functionarea ECU Tram Line ECU Info
Tram Line. Intrarile sunt grupate Tn
functie de tip si etichetate ,0 oav
(senzor OFF) sau ,1” (senzor ON); oov
urmeaza o lista a tipurilor de stari Work and Speed Input.... 00
afisate: Blower Inputs

7 Intrari de lucru: starea intrarilor de Level - Inputs
LUCRU, CAILE RANDULUI 1 - 2. Doors  Inputs

Sensor  Inputs

[ Intrarile suflantelor: starea
intrarilor SENZORULUI DE
TURATIE A SUFLANTEI 1 - 2.

[1 Intrari de nivel: starea intrarilor de nivel 1 -2 -3 - 4.
0 Intrari usa: starea intrarilor USII DE CALIBRARE 1 -2 -3 -4.
[1 Intrarile senzorilor: starea intrarilor SENSORULUI DE BLOCARE) 1 -2 -3-4.
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2.

DC Motor ECU nr. X Info: Afiseaza
informatii  privind  functionarea
actionarii motorului corespunzator;

DC Motor ECU nr.1 Info

exista 2 ecrane identice pentru a 0.ov
afisa cele 2 actionari (daca sunt Average Current 0.0A
prezente). Peak Current 0.0A
V  alimentare: (Volt) indica Driver Temperature 0°C
tensiunea de alimentare detectata Motor  Driving %
de ECU. Daca este mai micd de Motor  Speed ORPM
10,5 V, dozatorul poate functiona Distributar  Speed 0.00RPM
defectuos. Sensor _Inputs 0000

Curent mediu: (Amper) indica curentul mediu absorbit de motor in acel
moment.

Curent de varf: (Amper) indica curentul maxim absorbit de motor in acel
moment.

Temperatura motorului: (grade Celsius) indica temperatura interna a
circuitelor de control ale motorului electric.

Controlul motorului: 0-100% indica procentul de control al motorului
electric conectat la unitatea de dozare.

[0% = unitatea de dozare oprita]; [100% = motor la putere maxima].
Viteza motorului: (rotatii pe minut) indica viteza interna a motorului electric
la momentul respectiv (cu exceptia motorului cu angrenaj).

Viteza dozatorului: (rotatii pe minut), este indicata viteza detectata de
senzorul corespunzator de pe arborele de dozare.

Intrarile senzorilor: Starea (1 sau 0) a intrarilor senzorului, a arborelui
dozatorului 1-2 si a butonului de calibrare.

B.M. ECU nr. 1 Info: Afisarea B.M. ECU Nr.l Info
informatiilor privind functionarea

gateway-ului ECU corespunzator; V' Blockage Sensors 00V
sunt disponibile 2 ecrane identice 00V
pentru a afisa cele 2 gateway-uri 0000
ECU (daca exista). In acest fel, pot 0K

fi diagnosticati urmatorii parametri: 0
V alimentare: (Volt) indica
tensiunea de alimentare detectata
de ECU. Daca este mai mic de
10,5, functionarea corectd a
senzorilor fotocelulelor nu este
garantata.

V senzori: (Volt) indica tensiunea de alimentare furnizata de ECU la senzorii
auxiliari conectati la acesta, a se vedea sectiunea urmatoare.

Intrari: starea intrarilor de lucru (auxiliare), viteza suflantei, viteza
semanatorii si configuratia. Adnotare: in kitul USC aceste intrari NU sunt
conectate deoarece sunt deja conectate la ECU Tramline; sunt intrari
gestionate in kitul BM.
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[l Starea buclei: ,Ok” = conexiunea seriald (lantul de senzori fotocelulad)
functioneaza corect, adica toti senzorii fotoceluld sunt conectati si functioneaza;
.Eroare” = conexiune seriala intrerupta.

1 Senzori detectati: numarul de senzori detectati; in cazul unei erori (a se vedea
sectiunea anterioara), valoarea afisata este ultimul senzor detectat corect in lant.

4. Informatii privind bucla 1 B.S.
Nr. XX: permite afisarea

informatiilor privind - functionarea Info Loop 1 B.S. Nr. |
senzorilor cu fotocelula ai

senzorului de blocare (individual) Release  Software v 000
din Bucla 1 sau Bucla 2. ) 0.0v
Parametrii care pot fi evaluati Dirty Level 0%
pentru fiecare fotocelula sunt 0

urmatorii:

e Versiune Software

e Tensiunea de alimentare:
tensiunea de alimentare
detectata pe senzor; daca
tensiunea este mai mica de 10,5
V, functionarea corecta a
senzorului nu este garantata.

e Nivel de murdarie: nivel de murdarie 0-100%. Atunci cand nivelul de
murdarie este prea ridicat, LED-ul de pe corpul senzorului se aprinde.

e Stare: 0 = Neblocat; 1 = Blocat, alarma.

5. Versiune software: folosind
acest ultim element al meniului de
diagnosticare, vor putea fi afisate
toate versiunile componentelor
sistemului USC.
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4.1.8 Actualizarea software-ului Virtual Terminal

1) Pentru a actualiza sistemul, utilizati cardul SD
furnizat cu echipamentul kitului USC.

Figura 29

2) Apoi, introduceti cardul SD in portul de pe
baza VT. in aceasti etapi, trebuie si va
asigurati ca ecranul este oprit si ca slotul
pentru card nu este deteriorat atunci cand
introduceti cardul.

e
i INTRODUCETI :
= = CARDUE SP = ===
Eioura 20

3) Navigati la ecranul Bootloader
tinand apasate simultan butoanele
ON + 1si 2 indicate Tn Figura 29.

GRAPHICS 1

—  m

SOFTWARE 2
e

Figura 31

4)  Apoi apasati butonul 1
pentru a actualiza fisierul
grafic VT; apoi, la sfarsitul
incarcarii primului fisier,
apasati butonul 2 pentru a
actualiza software-ul.
Cand incdrcarea este completd,
apasati butonul ON pentru a

—  jm 2 reporni V.

SOFTWARE
e

GRAPHICS

Figura 32
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4.1.9 Actualizarea software-ului ECU

Mome

|| ECU_TLO1.hex

Figura 33

1) Daca intentionati s& actualizati unitatea

de control Tram Line, plasati fisierul
ECU_TLO1.hex pe cardul SD continut
n kitul USC. Va rugam sa retineti, ca
niciun alt fisier nu poate fi prezent in
aceasta etapa.

Software Update

2)

Porniti VT si mergeti la setarile
utilizatorului  tindnd apasat butonul
MENIU timp de 4 secunde. Dupa ce
este afisat ecranul cu setarile
utilizatorului, parcurgeti-l cu ajutorul
butonului in JOS. Confirmati prin
apasarea ENTER pe elementul
LActualizare software”. Se afiseaza un
ecran similar cu ecranul lateral; utilizati
butoanele in SUS si in JOS pentru a
parcurge lista de fisiere de actualizare
de pe cardul SD.

Figura 34
Software Update
0] - V. 100 [ —
V]
Figura 35

3)

Confirmati cu ENTER si
asteptati incarcarea. La sfarsitul
actualizarii, VT va efectua o
repornire automata.
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4.1.10 Setarile masinii

NOTA:
informatiile de mai jos sunt furnizate doar in scop informativ. Parametrii descrisi sunt

strans legati de caracteristicile seméanatorii, iar programarea incorecta poate deteriora
sistemul USC sau semanatoarea.

4.1.10.1 Modul de acces al meniului masinii

Machine Settings

Password.................|****

Figura 36

Pentru a introduce parola, utilizati butoanele ¥ A pentru a selecta numarul,
incepand cu cea mai semnificativa cifra si confirmati valoarea dorita cu butonul
ENTER. Procedura trebuie repetata pentru cele 4 cifre care alcatuiesc parola.
Apasand butonul ENTER pe ultima cifra se va verifica parola introdusa. Daca nu a
fost corect, se va reveni automat la ecranul ,Setari utilizator”.
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4.1.10.2 Clarificari generale

Dupa introducerea corecta a parolei
numerice, intrati in ecranul submeniului
~Setari masina”, care permite producatorului
sa faca modificari la toate setarile necesare
si sa adapteze sistemul la masina pe care va
fi instalat.

Utilizati butoanele AV si ENTER pentru a

selecta submeniul in care doriti s& intrati sau

campul pe care doriti sa-1 modificati.

Réandurile de meniu evidentiate in gri se

refera la parametrii neutilizati asociati cu alfi

parametri programati; de exemplu: daca
parametrul ,Semanatori” este 1-D/1-M,
randul asociat cu motorul 2 va fi gri. Mai jos
sunt prezentati parametrii pentru modificarea
meniului respectiv:

e Dozator: utilizarea acestei setari va
indica sistemului configuratia care
urmeaza sa fie utilizata:

- 1-D/1-M =Nr. 1 Dozatoare, Nr.
1, Motor

- 2-D/1-M =2 dozatoare, 1 motor

- 2-D/2-M =2 Dozator, 2, Motor

e Actionarea motorului: Intrand in acest sub
gestionarea parametrilor referitoare la functionarea motorului.

o Suflanta: modificarea valorii acestui parametru va indica configuratia
suflantelor conectate la sistem. Mai jos sunt prezentate combinatiile
posibile:

- 1 =1 suflanta, numai citire
- 2 = 2 suflante, numai citire

e Calibrarea suflantei A sau B: Setati numarul de impulsuri pe rotatie a suflantei.

e Rezervor: acest parametru este utilizat pentru a specifica numarul de
rezervoare si senzorii asociati acestora. Combinatiile posibile disponibile
pentru sistem sunt enumerate mai jos:

- 1-T/1-S = 1 rezervor, 1 senzor
- 2-T / 1-S = 2 rezervoare, 1 senzor
- 2-T/2-S =2rezervoare, 2 senzori

Machine  Setting 12

Distributar.............. 1-D/1-M
Moter Driver nrl....... » %
Motor Driver nr.2....... 5 3
Blower......cooo.... ] ﬂ
Blower A Calibration..... 0.00 PPR

Blower B Calibration..... 0.00 PPR
Hopper .....cc.oe.l.l a-T J
YSensor LOOP.......... » L1

Machine  Setting

fSeeder Width.......... 0.00m
Total Machine Row nr...| 0
Total Excluded Row nr..| O
Exclude sectors........ ON

22

¢ Latimea semanatorii: Latimea semanétorii setata aici este utilizata atat pentru
calcularea suprafetei tratate si a dozei in kg/ha, cat si pentru calcularea latimii
barei de pulverizare pe Tram Line.

Instructiuni de utilizare 57



KIT USC @m
LECTRONICS

¢ Numar total de randuri pe masina: prin setarea acestei valori, sistemul
afiseaza numarul total de randuri pe masina.

e Numar de randuri de excludere T.L.: setarea acestei valori arata sistemului
numarul de randuri excluse din fiecare iesire a Tram Line. Setarea depinde de
configuratia supapelor Tram Line. n cazul in care se utilizeaza supapele Tram
Line cu circulatie in rezervor, ultimul parametru trebuie setat la ,0”, deoarece
randurile excluse continua sa preia produs din totalul trecut prin dozator. Daca se
utilizeaza supape cu 2 sau 3 cai, dar cu circulatie interna, parametrul trebuie
setat la valoarea corecta, astfel incat dispozitivul de dozare sa poata fi eliberat
proportional.

e Excludere sectoare: selectarea acestui parametru la ,ON” permite afisarea
ecranului ,Control hidraulic”; altfel, ecranul nu va fi vizibil si operatorul nu va
avea acces la controlul hidraulic.
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4,1.10.3 Setari ale dozatorului
Motor Driver nr.1 I
Current Limit.............|0.0A 1
Maximum Speed......... ORPM I "| 2
Encoder Pulses.......... OPPR |ﬂ 3
Encoder Phases..........| v 4
P Coefficient............. |0 |ﬂ 5
| Coefficient............. 0 =N 6
Distributor Sensor........|OFF 1< 7
Motor ; Distribut. Ratio. .. ' 0.00 !, 8
Figura 37

Acest ecran stabileste parametrii de configurare ai driverului motorului respectiv; au
fost pregatite 2 ecrane identice pentru stabilirea parametrilor a doi driveri (daca este
cazul).

1.

Nota:

Limita de curent: curentul maxim furnizat de driver in modul continuu; atunci cand
aceasta valoare este depasita, driverul incepe sa limiteze curentul si este trimisa o
alarma corespunzatoare. [5.0 — 40.0 + 0.5].

Turatie maxima (Maximum rpm): turatia teoreticd maxima a motorului atunci cand
este alimentat in limitele admise; utilizata Tn principal pentru a determina viteza
maxima de avans a unei semanatori. [500 — 8000 + 100].

Impulsuri encoder: numarul de impulsuri pe rotatie ale encoderului montat pe
motor. [100 — 500 + 1]

Fazele encoderului: numarul de faze ale encoderului incremental montat pe
motor; 1 = un singur impuls/senzor; 2 = encoder incremental cu faze A+B.

[1-2%1]

Factor P: acestia sunt coeficientii de reactie ai actionarii; aceste valori nu trebuie
setate inexact, deoarece setarea incorecta a acestor coeficienti poate duce la
controlul incorect al motorului.

[1-99 % 1]

Factor I: acestia sunt coeficientii de reactie ai actionarii; aceste valori nu trebuie sa
fie setate inexact, deoarece setarea incorecta a acestor coeficienti poate duce la
controlul incorect al motorului.

[1-99 1]

factorul P si factorul | influenteaza viteza si stabilitatea dozei de kg/ha; dacéa valorile
sunt prea mari, sistemul poate fi instabil, in timp ce daca sunt prea mici, reglarea
sistemului poate fi lenta.
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Senzor de insaméntare: Setati numarul de impulsuri pe rotatie ale senzorului de
pe arborele de dozare; prin setarea acestei valori la 0 (afisare OFF), alarma legata
de lipsa de rotatie a arborelui de dozare va fi oprita direct de catre sofer.
[0...1.00-99.00 + 0.01].

Raport motor: dozator: stabileste raportul dintre arborele motorului si arborele de
dozare (inclusiv reductorul motorului Tnsusi). De exemplu, sa presupunem ca
motorul are un raport de transmisie de 30.00; daca il conectam direct la arborele
cu came, vom programa o valoare de 30 in sistem. Pe de alta parte, presupunand
ca intre motor si arborele cu came este montat un lant cu un raport de: 2:1, caz in
care vom programa numarul 60.00. [1.00 — 300.00 + 0.01].
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4.1.10.4 Configurarea senzorului de bucla

Sensor LOOP
LOOP Nr..oovvvvvee i

-

LOOP 1 Sensor r........ 0
LOOP 2 Sensorir........ 0

A w N

m
m
[ =
=
=
[ === —=f——=f— |

e &

Figura 38

n acest ecran, sunt setati parametrii de configurare ai buclei senzorilor. Lista parametrilor
programabili este urmatoarea:

e  Numar de bucle: Numar de bucle virtuale sau fizice in sistem:

-1 =bucla nr. 1, in acest caz nu va fi posibil sa se selecteze numarul ECU
care va fi fortat la ,1” si numarul de senzori ai celei de-a doua bucle.

- 2 = bucla nr. 2, selectati folosind parametrul urmator daca 1 ECU (bucle
virtuale) sau 2 ECU (bucla fizica). [1 — 2 + 1].

e N° ECU (ECU NR): numar de porti ECU conectate; nu poate fi selectat si este
setat permanent la ,1” daca BUCLA=1.[1 -2 1].

e  Numarul de senzori ai buclei 1: Numarul de senzori care formeaza prima bucla,
conectata intotdeauna la ECU NR 1. [1 — 100 + 1].

e Numarul de senzori ai buclei 2: Numarul de senzori care formeaza a doua bucla
(daca exista) daca este conectata la ECU NR. 1 (bucla virtuald). Numerotarea
senzorilor fizici incepe la sfarsitul buclei 1, iar numarul senzorilor fizici este suma
celor 2 bucle; daca sunt conectati la ECU nr. 2 (bucla fizicd), atunci numarul este
independent [1 - 100 + 1].
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5. Parametrii disponibili

Camp UM Minimum | Maximum Rezolugie Default
Dispersarea semintelor| kg/ha 100.0 6500.0 0.1 -
Dozarea kg/ha 100.0 6500.0 0.1 -
fngrasdmantului
Calibrarea kg/rotatie | 0.001 9.999 0.001 1.000
dozatorului de '
seminte
Calibrarea kgirotatie | 0.001 9.999 0.001 1.000
dozatorului de ’
ingrasaminte
lluminare de fundal % 0 100 1 100
Volumul sunetului % 0 100 1 100
Limba - 0 5 1 0
Senzor de alimentare - 0 2 1 0
TL
Pornire initiala ) 0 1 1 0
automata
Viteza de referinfd a km/h 5 255 0.1 50
pornirii initiale
Viteza de iesire a km/h 1 100 0.1 20
pornirii initiale
Senzor de viteza - 0 3 1 0
Factor de calibrare |} isyim | 0.30 250.00 0.01 130000
a vitezei
Vilezd km/h 0.0 25.5 0.1 0
simulata
Setarea ritmului TL - 0 59 1 0
Viteza minimd a RPM 1000 6950 50 2500
suflantei A
Viteza maxima a
suflantei A RPM 1000 7000 50 5000
Viteza minimd a RPM 1000 6950 50 2500
suflantei B
Viteza maxima a
suflantei B RPM 1000 7000 50 5000
Ore h 0 23 1 0
Minute min. 0 59 1 0
lluminare zi/noapte h 0 23 L 5

P min. 0 50 10 0
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Camp UM Minimum | Maximum Rezolutie Default

Setéari dozator ) 0 2 1 0
Setarile alimentatorului - 0 2 1 0
Setar/le. _ 0 3 1 0
suflantei
Usa de cvallbrare ) 0 1 1 0
automata
Latimea semanétorii m 2.00 40.00 0.01 0
N‘umér.ul maxim dg ; 8 255 1 24
réanduri ale masinii
Numdrul de randuri
excluse din TL ) 0 8 ' °
Limita de curent a A 5.0 40.0 0.5 15.00
motorului 1
Limita de viteza a RPM 500 8000 100 3000
motorului 1
Impulsuri Impulsuri/rotatie] 100 500 1 100
encoder motor 1 '
Tip encoder motor 1 ) 0 1 1 1
Factorul P al } 1 99 1 50
motorului 1
Factor 1 motor 1 } 1 99 1 50
Senzorul Impulsuri/rotatie] ~ 1.00 99.99 0.01 2.00
dozatorului motor '
1
Factor motor 01:00 1.00 655.35 0.01 50.00
dozator 1
Limita de curent a A 5.0 40.0 0.5 15.00
motorului 2
Limita de_ vitezd a RPM 500 8000 100 3000
motorului 2
Impulsuri Impulsuri/rotatie 100 500 1 100
encoder motor 2 '
Tip encoder motor 2 ) 0 1 1 1
Factorul P al ) 1 99 1 50
motorului 2
Sensibilitate la ) 1 20 1 7
obstacole
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Camp UM Minimum Maximum Rezolugie Default
Numar de bucle - 1 2 1
Numér ECU - 1 2 1
Numar de ; 1 100 1
senzori ai buclei
1
Numar_ de_ _ ) 1 100 1
senzori ai buclei
2
Calibrarea - 0.10 4.00 0.02
suflantei
Intarziere la
pornire sec. 0.5 25.5 0.1
Detectarea
blocarii
Intarziere alarma
Detectarea blocarii sec. 0.5 255 0.1
Intarziere Reset
Alarma Detectarea sec. 0.5 255 0.1
blocarii
Numar de
T.L. Start - 0 senzori 1
- Numar de
T.L. Finalizare - T.L.start senzori 1

64
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6. Alarme

Alarmele sunt intotdeauna afisate in functie de prioritatea mesajului. Acestea sunt
urmate de o clipire rosie continua a barelor LED de pe partea laterala a afisajului si de
un semnal acustic, modulat pentru a atrage atentia operatorului asupra problemei de

pe afisaj. Intotdeauna puteti ,elimina” mesajul de eroare cu butonul . Prin aceasta
procedura, sistemul nu va mai afisa problema pe afisaj si la nivel acustic, dar barele
vor continua sa clipeasca pentru a indica faptul ca problema inca exista.

Exista in principal doua categorii de erori, care se datoreaza comunicarii incorecte si
care sunt generate de controlorii motorului.

ERORI:

Erori de comunicare:

* Erorile de comunicare sunt intotdeauna monitorizate in timpul functionarii
sistemului. In cele ce urmeazd sunt identificate sursele posibile si
consecintele pe care acestea le pot cauza Tn sistem:

Descriere Stare/Actiune

ECU TRAM LINE
ECU DC MOTOR 1

ECU DC MOTOR 2 (daca este
activat)

OPRIREA sistemului,
dezactivarea iesirilor

ECU POARTA 1 FUNCTIONAREA sistemului numai
ECU POARTA 2 (daca este activatd) | pentru seméanare

VITEZA ECU . .excgptje cu viteza
simulata.

Erori DC MOTOR 1/2:

. Erorile cauzate de DC MOTOR 1/2 sunt intotdeauna active, iar cauzele care
pot declansa aceasta eroare sunt:

Descriere Stare/Actiune

DEFECTIUNE A TRANSMISIEI
LIMITA MAXIMA DE

TENSIUNE OPRIREA sistemului din cauza unui
LIMITA MINIMA DE TENSIUNE dozator oprit

LIMITA MAXIMA DE

TEMPERATURA
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Avertizari MOTOR DC 1/2:

» Avertizarile ECU DC MOTOR 1 / 2, DOZATOR ECU 1/2, USA DE
CALIBRARE 1/2, ECU POARTA 1/2, BUCLA 1/2, ca si in cazul erorilor, sunt
intotdeauna active, diferind de cele anterioare prin faptul ca nu intrerup
sistemul. Cauzele care le pot genera si comportamentele pe care le

genereaza in sistem sunt indicate mai jos.

DC MOTOR 1/2:

Descriere

Stare/Actiune

LIMITA DE CURENT

Probabil dozare incorecta

REGLAREA VITEZEI

Probabil dozare incorecta

TEMPERATURA

Oprirea imediata a dozatorului

DOZATOR 1/2:

Descriere

Stare/Actiune

ROTATIA ARBORELUI

Probabil fara dozator

USA DE CALIBRARE 1/2:

Descriere

Stare/Actiune

BLOCATA, NU ESTE DESCHISA

BLOCATA, NU ESTE INCHISA

Functionare dupéa
interventia mecanica a
operatorului

POARTA 1/2:

Descriere

Stare/Actiune

DEFECTIUNEA BUCLEI

NUMARATOARE INTRERUPTA PE
SENZORUL X

Actiune; numaratoarea nu poate fi
finalizata

DEFECTIUNE BUCLA

NUMARARE GRESITA

XX SENZORI DETECTATI

Actiune; senzori detectati corect, dar
diferiti de cei programati

BUCLA 1/2:

Descriere

Stare/Actiune

DEFECTIUNE SENZOR/BUCLE

Actiune; imposibilitatea de a
comunica cu senzorul (senzorii)
indicat (indicati)
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. Exista, de asemenea, avertismente legate de viteza de pozitionare, viteza de
solicitare 1/2, intrerupatorul 1/2 verificate de sistem in etapa START_INPUT/
FUNCTIONARE, mai jos fiind o descriere a situatiilor posibile:

VITEZA DE ALIMENTARE:

Descriere

Stare/Actiune

MAXIMA

Actiune; posibil dozare incorecta a
produsului

VITEZA SUFLANTEI 1/2:

Descriere Stare/Actiune
MICA Actiune; probleme probabile de
MARE insdmantare
BUCLA 1/2:
Descriere Stare/Actiune
o Actiune; probabil lipsa de flux pe
FARA FLUX senzorul (senzorii) exclus(exclusi) din

Tram Line

PREZENTA UNUI FLUX
(pe un ansamblu exclus din Tram
Line)

Actiune; prezenta probabila a fluxului
pe senzorul (senzorii) exclus (exclusi)
din Tram Line

e 1In sfarsit, avertizarile REZERVOR 1/2 sunt active in fazele de ASTEPTARE,
START si FUNCTIONARE, cazurile posibile fiind:

REZERVORUL 1/2:

Descriere

Stare/Actiune

REZERVA

Actiune

GOL

Actiune; terminarea semintelor
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7. intretinere

Acest capitol descrie procedurile de intretinere de rutina si de urgenta. Intretinerea
obisnuita inseamna toate activitatile care trebuie efectuate periodic, a caror punere
in aplicare nu necesita competente speciale si, prin urmare, pot fi efectuate de
utilizatori (operatori etc.).

intretinerea extraordinara se refera la activitati care nu pot fi prevenite din cauza unor
defectiuni mecanice sau electrice, care necesitd competente tehnice precise sau
abilitati speciale si care, prin urmare, ar trebui sa fie efectuate numai de personal
calificat (personal de intretinere etc.).

7.1 intretinerea obisnuita

Intretinerea obisnuitd se limiteaza la curatarea monitorului.
Monitorul trebuie curdtat cu o céarpa umeda si detergent usor pentru a evita
indepartarea imprimarii ecranului panoului.

Avertisment
*  Nu utilizati jeturi de apéd presurizate.

*  Nu utilizati substante abrazive, solventi sau alcool.
*  Nu aplicati presiune pe tastatura cu obiecte ascufite sau dure.

7.1.1 Capacul conectorului principal

Daca monitorul nu va fi utilizat pentru o perioada lunga de timp si se intentioneaza
deconectarea conectorului principal de semnal de la cablaj, se recomanda izolarea
ambilor conectori (monitor si cablaj) de mediul inconjurator cu nailon. Tn caz contrar,
nu este necesara nicio protectie.

7.1.2 Curatarea fotocelulelor

Daca apare semnalul ,fotoceluld murdard” al senzorului de blocare, deconectati
fotocelula indicata de tub cu ajutorul unei furci/unui comutator rapid, fara a desuruba
bornele, si verificati starea acesteia la punctul de trecere a semintelor; daca este
necesar, curatati interiorul cu o perie neabraziva.

Apoi montati fotocelula pe conectori/tub.
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8. Anomalii de functionare

Daca apar probleme cu functionarea unitatii, efectuati aceste verificari simple pentru a
vedea daca sunt necesare reparatii.
Daca problema persista dupa verificarile sugerate, contactati vanzatorul local sau
Centrul de asistenta tehnica de la MC Elettronica.

c. Partearosie a
senzorului de viteza
este defecta

NEREGULARITATE CAUZA SOLUTIE
Monitorul nu porneste a. Cablul de a. Verificati cablul de
alimentare este alimentare
deconectat
Viteza de avans a. Cablul a. Refaceti conexiunea.
ramane la ,0.0” sau senzorului de viteza
iscontinua. r
este discontinua este upt . b. Reglati distanta de
b. Distanta dintre | cajiprare.
senzorul de viteza si
referinte  este prea .
mare c. Inlocuiti senzorul.

Insdmantarea este
acceptabila, dar exista
alerte constante n
sectiunea ,Blockage
Monitor”.

Parametrul ,Sensibilitate
alarma” este la o valoare
prea mica.

Reprogramati parametrul
~Sensibilitate alarma”, crescand
treptat valoarea.

una sau mai multe
fotocelule.

fotocelulei in
cauza.

b. Una sau mai
multe fotocelule
au un cod diferit
de celelalte.

Doza de produs a. Programarea a. Asevedea sectiunea 3.4.4
distribuit nu este cea incorecta a b A d . 45
necesara. parametrilor. : Se vedea seciunea 4.
b. Detectarea
incorecta a vitezei.
Monitorul nu recunoaste [a. Cablu rupt al a. Refaceti conexiunea.

b. Contactati departamentul de

servicii pentru clienti MC
elettronica.
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9. Date tehnice

9.1 Virtual terminal 7”

Tensiunea de alimentare

:12-24 VDC

Consum maxim de curent (fara
senzori)

£ 700 mA (12V)
350 mA (24V)

Caracteristici de functionare

Grad de protectie : IP65
Rezistenta la vibratii mecanice 1 2G

Conditii de functionare

Temperatura ambianta :-20°C = +70°C

Conditiile meteorologice

: Umiditate relativa 80%

Transport si depozitare

Temperatura || :-25°C + +75°C
9.2 ECU Motor

Tensiunea de alimentare :12-24VDC
Curentul consumat in timpul stand-by | : < 200 uA

Consumul maxim de curent

: 40 A (80 A valoare de varf < 2 secunde)

Temperatura de functionare

:-20°C + +70°C 80%

Grad de protectie

. IP65

Intrari digitale

: 2 X PNP 0-50 kHz (encoder A/B)
1 x NPN 0-1 kHz
2 x NPN 0-500 kHz
(1 intrare suplimentara
kHz activata la cerere)

NPN 0-1

Alimentarea senzorilor

: 1 x Vbatt, 160 mA max

Sursa de alimentare a encoderului

: 1 x Vbatt, 120 mA max
(la cerere, iesirea poate fi configurata pentru
a furniza 5 VDC stabilizati)

lesire controlor motor DC

:1x PWM 20 kHz
40 A max functionare continua
80 A valoare de varf (< 2 secunde)

LED de stare

:1xrosu
1 x verde

Linia de comunicare

: 1 x CAN BUS 2.0B (pana la 500 kbit/s)
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9.3 ECU Tram Line

Tensiunea de alimentare :10-16 VDC
Curentul consumat in timpul stand-by | : <200 uA
Consumul maxim de curent :13A

Temperatura de functionare :-20°C + +70°C 80%
Grad de protectie : 1IP67

Intrari digitale

: 1 x NPN 0-3 kHz
9 x NPN 0-500 Hz
4 x NPN 0-1 kHz

Alimentarea senzorilor

.1 x Vbatt, 2 A max

lesiri digitale

: 2 X ON/OFF (PWM la cerere) 2 A max.
4 x conversie polaritate 4 A max.

LED de stare

:1xrosu
1 x verde

Linia de comunicare

- 1 x CAN BUS 2.0B (pana la 500 kbit/s)

9.4 Accesorii

9.4.1 Senzor inductiv de proximitate

Tensiunea de alimentare 112 VvDC
Semnal de iesire : NPN
Temperatura de lucru .- 25°C/+75°C
Distanta maxima de lucru ©4 mm
Grad de protectie 1P 67

9.4.2 Senzor capacitiv
Tensiunea de alimentare 112 VDC
Semnal de iesire : NO-500mA
Temperatura de lucru :-20°C/+75°C
Distanta maxima de lucru :5mm
Grad de protectie 1P 67
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9.4.3 Senzor magnetic,

Semnal de iesire : Contact la masa
Frecventa maxima de functionare 100 Hz

Temperatura de lucru .- 25°C/+70°C

Distanta maxima de lucru : 10 mm (cu magnet &12)
Grad de protectie 1P 67

9.4.4 Supapa MCV300

Tensiunea de alimentare : 12 VDC — cu inversarea polaritatii
Consumul maxim de curent : 0,25A

Temperatura de lucru .- 25°C/+70°C

Ora de deschidere/inchidere : 0,4 secunde

Grad de protectie 1P 65

9.4.5 Senzor de blocare

Parametri tehnici

Tensiunea de alimentare : 12 VDC (interval admisibil 8-16 VDC)

Consumul maxim de curent : 55mA

Conectori electrici : SUPERSEAL priza si fisa cu 5 pini

Racorduri de tevi : Elemente de reducere interne pentru tevi @
30-32 mm

Greutate :345¢g

Caracteristici de functionare

Grad de protectie IP 67

Rezistenta la vibratii mecanice 2 g in intervalul 50-2000 Hz

Conditii de functionare

Temperatura ambianta :-20°C =+ +70°C

Conditiile meteorologice : Umiditate relativd 80%

Transport si depozitare

Temperatura || . -20°C = +80°C
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9.4.6 senzor de nivel,

Tensiunea de alimentare

: de la 10 panala 30 VDC

Semnal de iesire :NPN - NO
Frecventa maxima de functionare : 1000 Hz
Temperatura de lucru .- 25°C/+70°C
Distanta maxima de lucru s 7 mm

Grad de protectie 1P 67
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ATENTIE!!!
NU SPALATI CU UN APARAT DE SPALAT
SUB PRESIUNE.
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