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1. Allgemeine Grundsatze und Warnungen

1.1 Einfiihrung

Diese Bedienungsanleitung enthéalt alle detaillierten Informationen zum korrekten
Betrieb lhres Gerats.

Lesen Sie die Bedienungsanleitung sorgfaltig durch und beachten Sie sie, wenn Sie
Zweifel Uber die Verwendung haben oder bevor Sie Wartungsarbeiten durchfihren.

Die Betriebsanleitung muss an der Maschine oder, wenn dies nicht moglich ist,
zumindest an einem bekannten und leicht zuganglichen Ort aufbewahrt werden.

ALLE RECHTE VORBEHALTEN. DIESE BEDIENUNGSANLEITUNG IST
AUSSCHLIESSLICH FUR DEN GEBRAUCH DURCH DEN KUNDEN BESTIMMT. JEDER
ANDERE GEBRAUCH IST VERBOTEN.

Bedienungsanleitung 5
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1.2

Garantiebedingungen

GARANTIEGEGENSTAND: Die Garantie gilt fir das Produkt und seine Teile
mit der Seriennummer oder einer anderen von MC elettronica verwendeten
Identifikationsnummer.

GARANTIEZEITRAUM: MC elettronica gewahrt fir KIT USC S4 eine Garantie
von ab dem Herstellungsdatum (angegeben auf dem Typenschild auf der
Riickseite des Uberwachungsgeréts) und fiir Zubehér.

Die Garantie erstreckt sich auf das Produkt und die innerhalb des vereinbarten
Zeitraums durchgefiihrten Reparaturen.

Diese Garantie gilt nicht in den folgenden Fallen:

o unfallbedingte Beschadigung;

. Missbrauch;
. unabgestimmte Anderungen, falsche Montage (oder Einstellung);
o bei Schaden durch Beschadigung oder Ausfall von nicht von MC

elettronica hergestellten Geraten, die mechanisch oder elektrisch mit
unseren Geraten verbunden sind;

. héhere Gewalt (Blitzschlag, Uberschwemmung, Brand oder andere
Ursachen, die auf3erhalb der Kontrolle von MC elettronica liegen).
Garantiereparaturen, die in den Labors unserer autorisierten Servicezentren
durchgefiihrt werden sollten, sind voéllig kostenlos, sofern das Gerat auf Kosten
des Eigentimers direkt dorthin transportiert oder geschickt wird. Die
Transportkosten und die damit verbundenen Risiken gehen zu Lasten des

Kunden.
Die oben genannte Garantie gilt, sofern MC elettronica mit dem Kunden nichts
anderes vereinbart.

Warnung

: MC elettronica haftet in keiner Weise flir direkte oder indirekte Schaden

oder Kosten, die durch den Missbrauch oder die Unfahigkeit des Kunden,
die Gerate einzeln oder in Kombination mit anderen Geraten zu verwenden,
entstehen.

1.3 Technische Unterstiitzung

Der Kundendienst steht in allen Landern, in denen das Gerat offiziell von MC
elettronica vertrieben wird, zur Verfiigung (wahrend und nach Ablauf der Garantiezeit).
Jede vom KIT USC S4 geforderte Eingriffsmanahme muss gemall dieser
Betriebsanleitung oder den mit MC elettronica vereinbarten Absprachen durchgefiihrt
werden.

Andernfalls werden die entsprechenden Garantiebedingungen aufgehoben.

Bedienungsanleitung
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2. Allgemeine Beschreibung

Das elektronische System USC S4 ist eine Komplettiésung mit den folgenden
Funktionen:

- Blockage Monitor (BM) zur Uberwachung des korrekten Durchflusses von
Saatgut oder Granulatdiinger im Inneren der Lichtschranken;

- Variable Rate /Tram Line (VRT) ermoglicht die Regulierung der Aussaat
proportional zur Fahrgeschwindigkeit (DPA) dank des Einsatzes eines
Elektromotors und der Funktion Tram Line, mit der die Spuren zum nachsten
Anbau verfolgt werden kénnen.

Das System wurde so konzipiert, dass es sich mit den wichtigsten auf dem
Markt erhéaltichen GPS-Geraten verbinden lasst, um das AbschlieRen der
Saatreihen automatisch zu steuern und so Uberlappungen zu vermeiden.

Zu den Steuergeraten gehoren:

- Beim ECU DC-MOTOR handelt es sich um ein elektronisches Geréat, das in
Kombination mit anderen spezifischen Gerdten von MC Elettronica die
Steuerung eines Elektromotors ermoglicht, der an die Dosiervorrichtung einer
pneumatischen Reihensdamaschine angeschlossen ist; jeder ECU DC-MOTOR
kann nur einen 12 VDC-Motor steuern.

Code 10CEN-0003.

Bedienungsanleitung 7
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ELECTRONICS

- ECU TRAM LINE steuert das Abschlief3en der Sareihe und verwaltet auRerdem
alle fir den Betrieb des Systems erforderlichen Signale und steuert die
zugehdrigen Gerate.

Code CJK-CEN-0001.

- ECU SCHRANKE ermdglicht die Versorgung und Verwaltung von optischen
Sensoren ,Lock-Sensoren®, die an das CAN-BUS-Netz als Reihenschaltung
angeschlossen sind. Das Steuergerat fiihrt die automatische Nummerierung der
Sensoren, ihre Diagnose, Konfiguration und Sammlung der empfangenen
Informationen durch und stellt sie im Virtual Terminal zur Verfiigung. Bis zu
zwei dieser Steuergerate werden im USC-System verwendet.

Code 10CEN-004.

8 Bedienungsanleitung
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3. Installation des Systems
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Abbildung 1: Gesamtabmessungen von Virtual Terminal 7 Zoll, Code CIJK-MON-0001
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Abbildung 2: Gesamtabmessungen von ECU Motor Code 10CEN-0003

=—N—

- —

ne

Abbildung 3: Gesamtabmessungen von ECU Tram Line, Code CJK-CEN-0001
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Abbildung 4: Gesamtabmessungen von ECU Schranke Code 10CEN-004
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3.1 Elektrische Anschliisse
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3.2 Montage von Virtual Terminal

Um Virtual Terminal einzubauen, gehen Sie wie folgt vor:

. Schrauben Sie die Saugnapfhalterung mit den mitgelieferten Schrauben an der
Ruckseite von Virtual Terminal fest;
. Befestigen Sie die Saugnapfhalterung auf einer ebenen und sauberen Flache,

da sich das Virtual Terminal sonst wahrend des Betriebs l6sen und
herunterfallen kdnnte.

Hinweis: Es ist ratsam, Virtual Terminal vor dem Bediener zu installieren, um seine
Bedienung wahrend des Arbeitszyklus zu erleichtern.

Abbildung 5: Montage von Virtual Terminal 7”

14 Bedienungsanleitung
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3.3 Einbau der Sensoren

Das KIT USC S4 kann mit den folgenden Sensoren ausgestattet werden:

. induktiver Naherungssensor, NPN, 12V, N.O. (immer vorhanden),
. kapazitiver Sensor, NPN, 12V, N.O.,

. Verriegelungssensor,

. Magnetsensor,

. Flllstandssensor,

. Kontakt, Endschalter N.O.

3.3.1 Einbau des Geschwindigkeitssensors

Der Geschwindigkeitssensor kann Uberall dort angebracht werden, wo mechanische
Bewegungen auftreten, indem ein Metallvorsprung von mindestens 7 mm angebracht
wird (Abbildung6 — <C>).

Stellen Sie den Abstand zwischen dem Sensor und den Schrauben auf etwa 2/3 m ein
(Abbildung 6 — <B>).

Bringen Sie die Sensorhalterung (im Lieferumfang enthalten) an einem festen Teil des
Fahrzeugs an, so dass sie sicher an der Konstruktion befestigt ist. Befestigen Sie den
Sensor mit der Mutter und der Kontermutter an der Halterung.

Die Installation des Sensors sollte eine Geschwindigkeitsanzeige von mindestens 10
Impulsen/Meter (1000 Impulse/100 Meter) gewahrleisten, um den korrekten Betrieb
des Systems sicherzustellen.

Warnung
Es wird empfohlen, das Sensorkabel mit einer Gummihiille zu schiitzen.

Lo d-dnm
B hdin. Smmm

ZI

Metallvorsprung

[
Wi L1%

Abbildung 6: Einbau des Geschwindigkeitssensors
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3.3.2 Einbau des Magnetsensors

Der induktive Sensor zur Messung der Turbinendrehzahl ist vor dem Metallvorsprung
anzubringen, der mindestens den gleichen Durchmesser wie der betreffende Sensor
hat und mindestens 7 mm Uber jede andere Metallmasse hinausragen. Der Abstand
zwischen dem Sensor und dem Metallvorsprung betragt 2 bis 3 mm.

In den folgenden Abbildungen werden zwei Beispiele fir den Einbau beschrieben.

2-3 mm

Drehzahlsensor
‘ Drehzahlsensor
.4

1l

i

b4
i
hd

]

Zapfwellensteckdose  Schraube

S,chrau be

Abbildung 7: Einbau des induktiven Sensors D.18 an der Zapfwelle.

2mm

—-

Zum Beispiel: Getriebe

(C3

induktiver Sensor

| I

1.2’ mm

Abbildung 8: Einbau des induktiven Sensors D.12 in das Getriebe.

Warnung
Es wird empfohlen, das Sensorkabel mit einer Gummihulle zu schitzen.

16 Bedienungsanleitung
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3.3.3 Einbau von Verriegelungssensoren

@

Schneiden Sie die
Rohrleitung entsprechend
dem mit der gestrichelten
Linie markierten
Rechteck ab oder
entfernen Sie den
vorhandenen Sensor aus
der Rohrleitung.

@

Platzieren Sie den
Verriegelungssensor
zwischen den beiden
Rohrleitungen und
schieben Sie die
Sensoranschliisse bis
zum Anschlag hinein.

A 4

m

mii

i

®

Setzen Sie die Klemmen
wie abgebildet ein und
ziehen Sie sie fest, um
Rohrleitungen am Sensor
zu befestigen.

@

Schlie3en Sie den
Sensorstecker an das
System an und fixieren
Sie ihn mit einem
Kabelbinder, den Sie in
einem Abstand von 10
cm vom Stecker
anbringen. Schneiden Sie
den Uberstehenden Teil
des Kabelbinders ab.

Entfernen Sie Uberschissige Kabelbinder.

v

e Qe — - 4
- pra "
> <€

)
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3.3.4 Einbau von Ventilen MCV300

@

Setzen Sie das Ventil
MCV300 auf den
Aussaatkopf. Es gibt zwei
Méglichkeiten:

a.

Setzen Sie das Ventil direkt
auf den Aussaatkopf und
befestigen Sie es durch
Anziehen der Schraube auf
der Oberseite des Ventils;
b.
Flhren Sie das
Reduziersttick in die
Rohrleitung in das MCV300
ein und befestigen Sie es mit
einem Kabelbinder wie
abgebildet; flihren Sie dann
das Reduzierstick in das
entsprechende Loch im
MCV300 ein und ziehen Sie
die Schraube oben an, um
das Ventil an der

Rohrleitung zu befestigen.

Ziehen Sie die
Schraube fest.

Aussaatkopf

Ziehen Sie die b.
Schraube fest.

s
E3

-

Reduzierstiick

@

Setzen Sie die beiden
verbleibenden
Ventilanschlisse in die
Rohrleitungen ein.

®

Befestigen Sie die
Rohrleitungen mit zwei
Schellen am Ventil.

18
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3.3.5 Einbau des Magnetsensors

Montageart 1: Der magnetische Reihenanzeigesensor kann auf der Sdmaschine an
einem der Gelenke des Gelenkarms mit der Reihenanzeigescheibe angebracht
werden, wahrend der Magnet (der mit dem Sensor geliefert wird) auf dem Arm der
Reihenanzeigescheibe so angebracht werden kann, dass sich der Magnet vor dem
Sensor befindet, wenn der Arm angehoben wird (Abb. 9 <a>), wahrend sich der
Magnet vom Sensor entfernt, wenn der Arm abgesenkt wird (Abb. 9 <b>).

Positionieren Sie den Sensor so, dass der Magnet parallel zum Sensorkopf in einem
Abstand von 4/5 mm steht, wenn der Arm der Reihenanzeigescheibe vollstandig
angehoben ist.

Befestigen Sie das Stitzprofil (nicht im Lieferumfang enthalten) am festen Teil der
Samaschine, so dass es sicher an der Konstruktion befestigt ist.

Sichern Sie den Sensor mit einer Mutter und einer Kontermutter auf dem Profil.

Hinweis: Montieren Sie den Vorsprung so nahe wie moglich am Stabstiitzpunkt der
Reihenanzeigescheibe, damit beim Arbeiten mit dem Vorsprung gegen den Sensor
Stabschwingungen nicht zu falschen Sensormesswerten fiihren.

Montageart 2: siehe oben, mit der Ausnahme, dass sich Sensor und Magnet nur
gegenuberstehen, wenn die Maschine angehoben oder abgesenkt wird; Abbildung 9
zeigt ein Beispiel fur eine Montage, bei der der Sensor dem Magneten gegenibersteht,
wenn die Maschine angehoben ist.

Bedienungsanleitung 19
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MONTAGEART 1

Scheibe

Sensor

%
1
o g
Sensor

\ Samaschine

S

\ Samaschine

MONTAGEART 2

a)

)
TN

b)

Samaschine

Magnet

/

4 mm

Magnet

Scheibe

\

Magnet Sensor

Samaschine

Abbildung 9: Beispiel fir die Installation eines Magnetsensors zur Anzeige von Reihen.

Warnung
Es wird empfohlen, das Sensorkabel mit ei

ner Gummihdlle zu schiitzen.

20

Bedienungsanleitung




((Q'Vc KIT USC

3.3.6 Einbau des Fiillstandssensors

Der Kapazitatssensor fur die Fillstandserkennung sollte so eingestellt werden, dass er
erkennt, wenn der Fillstand im Behalter unter die Reservegrenze fallt. Der kapazitive
Sensor kann mit Hilfe einer Halterung (nicht im Lieferumfang enthalten) im
Produktbehalter (Abbildung 10 - Beispiel 1) oder direkt am Behaltergehduse
(Abbildung 10 - Beispiel 2) angebracht und mit einer eigenen Mutter und Kontermutter
befestigt werden. Es ist wichtig, dass die Vorderseite des kapazitiven Sensors in
direktem Kontakt mit dem Produkt steht; auf diese Weise wird durch die Einstellung
des Sensorkopfes auf die Reservegrenze, wenn der Sensor durch das Produkt
bedeckt ist (<1> Beispielel und 2 Abbildung 10), KEIN Alarmsignal gesendet, aber
wenn der Sensorkopf unbedeckt bleibt, wird der entsprechende Alarm aktiviert.

BEISPIEL 1: Montage im Inneren des Behélters, 1 Sensor
ALARM INAKTIV ALARM AKTIV

e/

Produkt in
Granulatform

Reservegrenze

Behalter

Boden

BEISPIEL 2: Montage auf dem Behaltergehause, 2 Sensoren

Reservegrenze
Entleerungsgrenze

- Produkt in
2 9 Granulatform

Behalter
Boden

Abbildung 10: Beispiele fiur die Montage von Fillstandssensoren.

Bedienungsanleitung 21
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3.3.7 Montage von Radar- und GPS-Sensoren
Anstelle des in Abschnitt 3.3.1 beschriebenen Geschwindigkeitssensors kénnen auch

andere Sensoren wie z. B. Radar- oder GPS-Sensoren (nicht von MC elettronica), an
das Steuergerat Tram Line angeschlossen werden, damit das System die

fortschreitende Geschwindigkeit des Fahrzeugs ermitteln kann.

RADAR DOPPLER

Diese Sensoren kénnen Uber eine adaptive Verkabelung an den VT 7" angeschlossen
werden. Fur weitere Informationen zum Einsatz dieser Sensoren wenden Sie sich bitte

an den technischen Support von MC elettronica.

22 Bedienungsanleitung
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3.4 Tastaturbedienung
3.4.1 Startbildschirm

@

1 ASUUUW @ i el B 6

, 35000~ |1 25.9 .| ,

3 8

4 9

10

5 11
Abbildung 11

Uber dieses Bedienfeld kann der Benutzer alle Daten des Arbeitszyklus anzeigen. Die
folgenden Elemente sind auf dem Bedienfeld zu identifizieren:

1.
2.
3.

B2 O o~
e we:

VORSTART: startet das Aussaat-Managementsystem.

TRAM LINE: schaltet die Funktion ,tram line® ein/aus.

TRAM-LINIE ERHOHEN: erhoht die Anzahl der Ubergénge und damit
den Ausschluss von Reihen; bei Erreichen eines Extremwertes (Oben-
bzw. Untergrenze) werden erneut Ubergénge durchgefiihrt.
TRAM-LINIE REDUZIEREN: reduziert die Anzahl der Ubergénge und
damit den Ausschluss von Reihen; bei Erreichen eines Extremwertes
(Oben- bzw. Untergrenze) werden erneut Ubergénge durchgefiihrt.
GEBLASE: durch Driicken dieser Taste fir 2 Sekunden kann das
Gebladse ein- und ausgeschaltet werden. Das Gebldse kann nur
ausgeschaltet werden, wenn die Dosiervorrichtung angehalten wird.
Menii: Durch einmaliges Dricken gelangen Sie zum néachsten
Bildschirm; halten Sie die Taste zwei Sekunden lang gedrickt, um in
den Programmiermodus zu gelangen.

F1: Bestimmte Befehle fiir bestimmte Alarme.

UP: erhoht den ausgewahlten Wert.

DOWN: verringert den gewahlten Wert.

RETURN: deaktiviert den Alarm und schaltet ihn stumm.

OK: dient zur Auswahl des zu andernden Parameters, wenn keine
Informationen vom GPS-Navigator des Kunden gesendet werden.

Bedienungsanleitung 23
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3.4.2 Bildschirm fiir die Aussaat

Distribution and sens. 5
y& 5000 5
+100 « ;
=
20 =i 5000 i
X =) +100 «
Sensitivity Loop N°1 07 9
Sensitivity Loop N°2 2 5 10

Abbildung 12

Mit Hilfe des unten stehenden Bedienfeldes kénnen Sie die Produktmenge, die Sie

ausbringen
konfigurieren:

1.
2.
3.

24

oo

Bo©wN

mochten, entsprechend der von |hnen befahrenen Hektarzahl

VORSTART: startet das Aussaat-Managementsystem.

TRAM LINE: schaltet die Funktion ,tram line® ein/aus.

TRAM-LINIE ERHOHEN: erhoht die Anzahl der Ubergénge und damit
den Ausschluss von Reihen; bei Erreichen eines Extremwertes (Oben-
bzw. Untergrenze) werden erneut Ubergénge durchgefiihrt.
TRAM-LINIE REDUZIEREN: reduziert die Anzahl der Ubergénge und
damit den Ausschluss von Reihen; bei Erreichen eines Extremwertes
(Oben- bzw. Untergrenze) werden erneut Ubergénge durchgefiihrt.
Menii: zum Wechseln in den nachsten Bildschirm.

KALIBRIERUNG: Zugang zum Kalibrierungsmenl der Aussaat (muss
jedes Mal durchgefiihrt werden, wenn die Art des auszusdenden
Produkts geandert wird).

UP: erhdht den ausgewahlten Wert.

DOWN: verringert den gewahlten Wert.

RETURN: Ruckkehr zum Startbildschirm.

ENTER: Bestatigung der Wahl.
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3.4.3 Bildschirm fiir die hydraulische Steuerung

1 Hydraulic ~ Commands 5
2
3 6
4 7
HEMEEDRE 6
00000000 o
Abbildung 13

Mit Hilfe des unten stehenden Bedienfeldes konnen Sie die Produktmenge, die Sie
ausbringen mdchten, entsprechend der von Ihnen befahrenen Hektarzahl
konfigurieren:

1. VORSTART: startet das Aussaat-Managementsystem.

2. TRAM LINE: schaltet die Funktion ,tram line” ein/aus.

3. TRAM-LINIE ERHOHEN: erhoht die Anzahl der Ubergénge und damit
den Ausschluss von Reihen; bei Erreichen eines Extremwertes (Oben-
bzw. Untergrenze) werden erneut Ubergénge durchgefiihrt.

4. TRAM-LINIE REDUZIEREN: reduziert die Anzahl der Ubergange und

damit den Ausschluss von Reihen; bei Erreichen eines Extremwertes

(Oben- bzw. Untergrenze) werden erneut Ubergénge durchgefiihrt.

Menii: zum Wechseln in den nachsten Bildschirm.

UP: erhdht den ausgewahlten Wert.

DOWN: verringert den gewahlten Wert.

RETURN: Rickkehr zum Startbildschirm.

ENTER: Bestatigung der Wahl.

©xNoG:
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3.4.4 Informationsbildschirm

Informations 1
2
233078 ha
12308 h 3
4
3427 ha 5
1466 Kg
285 K 6

Abbildung 14

In diesem letzten Ubersichtsfenster werden die Zahlerstinde der Samaschinen

angezeigt:

1.
2.

o 0A W

26

Menii: Rickkehr zum Startbildschirm.

RESET: mit dieser Taste konnen Sie alle Nebenzahler gleichzeitig
zuriucksetzen.

UP: erhoht den ausgewahlten Wert.

DOWN: verringert den gewahlten Wert.

RETURN: Riickkehr zum Startbildschirm.

ENTER: Bestatigung der Wahl.
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3.5 Beschreibung der grafischen Oberflachen

3.5.1 Betriebsbildschirm der Sdmaschine

17 1 2
16a , © =
o m]x3000.. &Tf 529, &
nnl5000- |0 25. 4.3
o & 43
e I rln ‘P 7.‘_ 5000 Kg:’ha i 5a
4 P
13— % i od
v W23 /s 5-’-“-’“"“ O
| /b | ST h00. b
1" [LL/ERROR @ 7
| 9PV BICBEOR8D |
S 17 900030 5000000000 (::
' 133 0000000000000000 -
10 9 8
Abbildung 15
1. Full- und Entleerungsbalken: wird beim Fillen in der Vorstartphase
und beim Entleeren in der Vorstoppphase angezeigt.
-] - Vorstart-Zustand _ - Vorstopp-Zustand
2. Uhr
3. Geschwindigkeit: Ist der Wert orange hinterlegt, zeigt er die
Geschwindigkeit an, die der Benutzer anhand der unten beschriebenen
Einstellung im Benutzermenu simuliert hat.
‘ 6-4 Km/h
4. Wert des pro Hektar ausgebrachten Produkts in Echtzeit durch
Dosiervorrichtung (a) und (b).
5. Zustand der Dosiervorrichtung (a) (b): Am Ende der Entleerung oder

Beflllung des Balkens nimmt das Symbol einen inaktiven oder aktiven
Zustand an.

@ - Dosiervorrichtung aktiv 9 Dosiervorrichtung in Bewegung

Verringerung/Erhéhung des Aussaatguts (a) (b): je nach dem im
Bildschirm Aussaat eingestellten Wert in kg/ha.

Gesamtstatus des Systems Blockage Monitor.
Art des in der Dosiervorrichtung vorhandenen Aussaatguts.

Warnfeld: Hinweis auf die besonderen Bedingungen der gewahlten
Einstellung Tram Line. Nachstehend finden Sie eine Definition der
moglichen angezeigten Warnungen:

©
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Halbe Samaschine: um die Einstellung

1. einzuhalten, sollte der erste Durchgang am

" |Eingang des Feldes mit % Samaschine
durchgefiihrt werden.
VergroBerte  Reifenbreite:  eine  spezielle
Einstellung nur firr vergrofRerte Reifenbreiten.
VergroRerte Spurbreite: eine spezielle Einstellung
dient dazu, die Breite einer vergroRerten Spur
auszufihren.

10.  Anzeigebereich fiir die einzelnen Zustande der
Verriegelungssensoren:  Dieser Bildschirm kann Uber das
Programmierment mit einem Bedienfeld mit 48 Sensoren konfiguriert
werden. Andernfalls kénnen zwei Bedienfelder mit 50 Sensoren
angezeigt werden.

Nachfolgend sind die Sensorzustande in Abhangigkeit vom
Betriebszustand der Maschine definiert:
e Zustand = STOPP oder ERWARTEN:
Text Beschreibung
E FEHLER  |Sensoralarm oder nicht feststellbar
O [Keine Saatgutstrom wurde nicht erkannt
. Keine Saatgutstrom wurde entdeckt
e Zustand = VORSTART oder BETRIEB; Tram Line inaktiv:
Text Beschreibung
l ALARM Sensor wurde nicht erkannt
n FEHLER [Sensoralarm oder nicht feststellbar
Durch Empfindlichkeit ausgeschaltete
O [oFF Schleifensensoren = OFF
. Keine Saatgutstrom wurde entdeckt
e Zustand = VORSTART oder BETRIEB; Tram Line aktiv:
Text Beschreibung Tram Line
! ALARM Sensor wurde nicht erkannt Reihe nicht
ausgeschlossen
@ [rLErr  [SGnsoralarm oder nicht Reihe ausgeschlossen
feststellbar
Durch Empfindlichkeit
@ IT. LINE ausgeschaltete Reihe ausgeschlossen
Schleifensensoren = OFF
g FEHLER Sensoralarm oder nicht
feststellbar
28 Bedienungsanleitung
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. Keine Saatgutstrom wurde entdeckt Reihe nicht
ausgeschlossen
e Zustand = VORSTART oder BETRIEB; Sensorsymbole in
Verbindung mit der ausgeschlossenen 2 Maschine:
Text Beschreibung Tram Line
n FEHLER Sensoralarm oder nicht i
feststellbar
2 der
O [Keine Saatgutstrom wurde entdeckt fausgeschlossenen
Maschine
. 2 der
J IKeine Saatgutstrom wurde nicht ausgeschlossenen
erkannt .
Maschine

11.  Warnfeld fiir den Zustand des Verriegelungssensors.

12.  Zahlung Tram Line: Es werden die Nummer des aktuellen ,Ubergangs*
und die Gesamtzahl der ,Ubergéange” dieser Sequenz sowie die Art der
Sequenz angezeigt. Der Parameter kann direkt mit den Tasten AV

geandert werden, wenn er von einem BLAUEN Rechteck umgeben ist.

13. Ausschlusszustand von Tram Line:

L
)

kein Ausschluss, alle Zeilen sind aktiv.

L
)

Linksseitiger Ausschluss; Zeilen, die an den
lJAusgang TL1 angeschlossen sind, werden
ausgeschlossen.

)
)

Rechtsseitiger Ausschluss; Zeilen, die an den
)JAusgang TL2 angeschlossen sind, werden
ausgeschlossen.

L
)

IAusschluss, Zeilen, die an beide TL-Ausgange
angeschlossen sind, werden ausgeschlossen.

13.  Startseite: rechts oder links; nur fir asymmetrische Einstellungen.
14.  Zahlungszustand Tram Line: Das Symbol zeigt an, ob die Funktion
Tram Line ein- oder ausgeschaltet ist. Dieser Zustand kann mit der
Taste ,ESC* geandert werden.
15. Gebldsedrehzahl (a) (b): Das System ermoglicht es, die Drehzahl von
zwei Geblasen anzuzeigen oder Uber die Einstellungen der Maschine

anzugeben, dass nur ein Geblase angezeigt wird.

16. Gebldsestatus: Dieses Symbol zeigt den allgemeinen Betriebsstatus
der Geblase an; durch Driicken der Geblasetaste kann der Bediener die
Geblase mit diesen Eigenschaften ein- und ausschalten, sofern dies in
den Maschineneinstellungen festgelegt ist.

Bedienungsanleitung
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@ﬁ

3.5.2 Bildschirm fiir die Aussaat

Distribution and sens. |
=) oL )
A4 = 5000 kerra || [ 2a
n +00 % ﬁ 3a
&8
1 - Q——— 5000 Kg/ha a <
A= +00 « 3b
Sensitivity Loop N°I 07 = 4a
4 Sensitivity Loop N°2 25 & -—ll 4b
Abbildung 16
1. Maximale Geschwindigkeit: gibt die maximale Geschwindigkeit an, die
fur das System unter Beibehaltung der korrekten Produktverteilung und
unter Berlcksichtigung aller aktuell programmierten Parameter zulassig
ist.
Hinweis:

Wenn die angezeigte Geschwindigkeit zu niedrig ist, liegt wahrscheinlich ein Fehler
in der Parameterprogrammierung vor; siehe Kapitel Programmierung. (Abchnitt 4,

Seite 38).
2.
3.
4,
30

Nominale Menge des Aussaatguts von der Dosiervorrichtung (a)
und (b).

Verringerung/Erhohung des Aussaatguts (a) (b): je nach dem zuvor
ermittelten Wert in kg/ha. Die prozentuale Veranderung wird dann auf
dem Startbildschirm angezeigt.

Empfindlichkeit der Lichtschranke €) (b): Die
Ubergangsempfindlichkeit kann fiir zwei getrennte Lichtschrankenblécke
definiert werden und ihr Wert kann je nach Art des zu erfassenden
Produkts mit OFF-20 ausgedriickt werden.

Bei einem Wert von OFF zeigen alle Sensoren an, dass kein
Saatgutstrom vorhanden ist, wenn die Sdmaschine ANGEHALTEN ist;
sie erzeugen keine Saatgutstromalarme und die Alarmzeile zeigt ,OFF*
an.

Bedienungsanleitung



C\QNC KIT USC

3.5.2.1 Hinderniserkennung

Die Erkennung von Hindernissen in den Saatschlduchen wird von Lichtschranken
Ubernommen, fir die ein Empfindlichkeitsparameter zwischen 1 und 20 programmiert
werden kann; je hoéher der Wert, desto gréRer ist der Saatgutstrom durch den
Schlauch.

Die Anzeigen der einzelnen Lichtschranken zeigen den aktuellen Status in Echtzeit an,
wahrend der Alarm und die allgemeine Anzeige verzdgert erfolgen, um Fehlalarme zu
vermeiden.

Warten Sie beim Einschalten der Dosiervorrichtung, bis sich der Kreislauf fullt. Aus
diesem Grund gibt es eine ,Startverzdgerung®; die Stoppzeit ist nicht notwendig, da die
Lichtschranken keinen Saatgutstromalarm auslésen, wenn sie angehalten werden.

Um Fehlalarme zu vermeiden, ist ein Parameter ,Alarmverzégerung“ vorgesehen, der
fur jede Verzogerungsschleife aus der erkannten Bedingung, dem Alarm und der
entsprechenden ,allgemeinen Anzeige“ eingestellt wird. In analoger Weise ist der
Parameter ,Verzogerung Alarm Reset” vorgesehen, der fiir jede Verzégerungsschleife,
Status-Reset, Alarm-Reset und die entsprechende ,allgemeine Anzeige“ eingestellt
wird.

Die folgende Tabelle enthalt lediglich einige Anmerkungen zu den empfohlenen
Empfindlichkeitswerten flr die wichtigsten Kulturpflanzen:

Empfindlichkeitsstufe | Anmerkungen

1 Die Hinderniserkennung ist deaktiviert

2

3 Minimum fiir Olraps bei minimaler Geschwindigkeit
4

5

6

7 Minimum flir Weizen bei minimaler Geschwindigkeit
8

9 Maximum fiir Olraps bei maximaler Geschwindigkeit
10

11

12

13

14

15

16

17 Maximum fiir Weizen bei maximaler Geschwindigkeit
18 Empfohlener Hochstwert

19

20
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3.5.3 Bildschirm fiir die hydraulische Steuerung

oSS N

Hydraulic ~ Commands

UL

LR N>

-*c] e e (00 I/ﬂ'

1 2 3 4 5 6 7 8
Abbildung 17
1 ] Maschinenheber: Mit diesem Symbol kann die Maschine
I T8T| | abgesenkt oder angehoben werden.
_g_| | Hydraulische Arme: Mit diesem Symbol kénnen Sie die
2 ﬁ‘% "e8L| | Maschine 6ffnen/schlieRen.
3 __'i_ Sdelemente: Mit diesem Symbol koénnen Sie die
e "88%] | Saelemente anheben/absenken.
4 %ﬂ] =‘ﬂ] Reihenspur auf der linken Seite: Mit diesem Symbol
L L konnen Sie die linke Reihenspur aktivieren/deaktivieren.
5 []]F ﬂ}’lz Reihenspur auf der rechten Seite: Mit diesem Symbol
= R kénnen Sie die rechte Reihenspur aktivieren/deaktivieren.
) —— | Aktivierung der Markierung Tram Line: Wenn Ventile
6 I I I I Tram Line aktiv sind, kénnen Sie mit diesem Symbol die
— —— | Markierung Tram Line aktivieren oder deaktivieren.
7 :\lwr ‘n Blinklicht: Das Blinklicht kann Uber dieses Symbol ein-
oder ausgeschaltet werden.
8 o Arbeitsscheinwerfer: Mit diesem Symbol kénnen Sie die
Ao i Arbeitsscheinwerfer ein- oder ausschalten.
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3.5.4 Anzeige der Systemzahler

Informations
TOTAL RST
Area............eeennn, (233078 ha 1

(| || S—————— 12309 h

..................... 3427 ha
Product].................. 1466 Kg

2000

[&)]

i L {———— U

Abbildung 18
1.

2.

Befahrene Hektar insgesamt: Gesamtzahl der befahrenen Hektar, die
nicht auf Null zuriickgesetzt wird.

Gesamtzeit: Gesamtzahler der Arbeitsstunden, der nicht auf Null
zurlickgesetzt wird.

Befahrene Hektar teilweise: Zahler der befahrenen Hektar seit der
letzter Zuricksetzung des Zahlers.

Teilzdhler von Produkt 1: Zahler der Menge des Produkttyps 1, der
nach der vorherigen Riicksetzfunktion gestreut wurde.

Teilzdhler von Produkt 2: Zahler der Menge des Produkttyps 2, der
nach der vorherigen Riicksetzfunktion gestreut wurde.
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3.5.5 Meni Kalibrierung

1 2
I Calibration MI |
Calibration Valve........... 0.234 Ka/R 3
New Calibration.............. »»
Calibration Correction....... »»

L1 N>

Abbildung 19

1.
2.

34

Der vom Behilter gemessene Wert.

Umdrehungswert: gibt die Anzahl der Umdrehungen an, die die
Dosiervorrichtung vom Driicken der Kalibriertaste bis zum Loslassen der
Taste durchgefiihrt hat.

Kalibrierungswert (manuell): Der Kalibrierungswert der
Dosiervorrichtung kann manuell angegeben werden.

Neue Kalibrierung: fihrt ein automatisches Kalibrierungsverfahren
durch.

Kalibrierungskorrektur:  Dieses Verfahren kann nach der
automatischen Kalibrierung durchgefiihrt werden, um die bei der
automatischen Kalibrierung erhaltenen theoretischen Werte zu
optimieren.

Kalibrierungstaste: weist den Benutzer darauf hin, dass er die
Kalibrierungstaste driicken und gedrtckt halten soll, bis die Kalibrierung
abgeschlossen ist.

(Siehe Abbildung in Abschnitt 3.1).

Kalibrierungswert (automatisch): ergibt sich aus der Menge des
gewogenen Produkts aus dem Behélter und der Drehung der
Dosiervorrichtung.
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LECTRONICS

3.6 Kalibrierungsverfahren

Das Kalibrierungsverfahren ermoglicht die Calibration MI
Kalibrierung der Produktmenge, die mit der Calibration Value 0.234 Ka/R
Drehung der Samaschine verbunden ist; New Calibration »
dieses  Verfahren sollte fur jede Calibration Correction »

unterschiedliche Art von Produkt, das mit

der Séamaschine ausgebracht wird, und

beim Wechsel der Streuwalze durchgefihrt
werden.

Das Verfahren kann bei gestoppter

Maschine und  gestopptem  Geblase

aufgerufen werden. Die folgenden Schritte

kénnen dann zur korrekten Kalibrierung
durchgefiihrt werden:

1. Gehen Sie in das Untermenu ,Neue
Kalibrierung® und stellen Sie einen
Behalter unter der Dosiervorrichtung.

2. Dricken Sie die Kalibrierungstaste an der
Samaschine und halten Sie sie gedriickt.

Die Dosiervorrichtung beginnt sich mit
konstanter Geschwindigkeit zu drehen.
Der Drehzahlmesser neben dem Symbol
Dosiervorrichtung  zeigt die aktuelle
Drehzahl an (wird durch Dricken der
Taste zurlickgesetzt).

3. Lassen Sie die Kalibrierungstaste an der
Samaschine los; das Feld zur Eingabe der
gewogenen Portion wird angezeigt.

4. Leeren Sie den Behalter und stellen Sie
ihn unter die Dosiervorrichtung; die
vorherige Umdrehung wurde zum Befillen
der Dosiervorrichtung verwendet.

5. Wiederholen Sie die Punkte 2 und 3 und
achten Sie darauf, dass die richtige U UUU
Menge des Produkts fir die gewogene . Kg/R
Portion freigegeben wird.

6. Wiegen Sie den Inhalt des Behélters und
geben Sie den Wert mit den Tasten AV
aus und bestatigen Sie mit der Taste
ENTER.

7. Der Kalibrierungsfaktor in kg pro
Umdrehung der Dosiervorrichtung wird
angezeigt; wenn die  Kalibrierung
zufriedenstellend ist, beenden Sie die
Kalibrierung; wenn Sie die Kalibrierung
wiederholen mochten, fiihren Sie Schritt 5
erneut aus.
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In der 2-Motoren-Konfiguration werden auf den Kalibrierungsbildschirmen die
folgenden Symbole angezeigt:

Konfiguration der Dosiervorrichtung fiir verschiedene Giiter

Symbol Beschreibung
$ IAusbreitung von Saatgut
(1)
LY X )Ausbringen von Dinger
(1)
Konfiguration der Dosiervorrichtung fiir ein einzelnes Gut
Symbol Beschreibung

a

Rechtsseitige Dosiervorrichtung

D

Linksseitige Dosiervorrichtung

36
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3.6.1 Verfahren zur Korrektur der Kalibrierung

Das Untermenli ,Kalibrierungskorrektur* hat die gleichen Bildschirme und
Benutzerprozesse wie die im vorherigen Abschnitt beschriebene automatische
Kalibrierung.

Der einzige Unterschied besteht darin, dass sich der Motor der Dosiervorrichtung nicht
mit einer konstanten Geschwindigkeit dreht, sondern mit einer Geschwindigkeit, die die
folgenden Parameter beriicksichtigt:

. ein vorbestimmter oder eingestellter Kalibrierungsfaktor,
. erforderliche Dosierungsmenge,
o Vorschubgeschwindigkeit 10 km/h.

Auf diese Weise findet die Kalibrierung bei einer Dosiergeschwindigkeit statt, die der in
der Realitat verwendeten ahnlicher ist; die Kalibrierung wird also genauer sein. Es ist
auch zu beachten, dass das Untermen( nicht verfiigbar ist, wenn die Geschwindigkeit
der Dosiervorrichtung die vorgesehene Hochstgrenze lberschreitet.
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@tLFCTRONICS

4.  Programmierung

4.1 Benutzereinstellungen

Um die Einstellungen VT aufzurufen, rufen Sie einfach den Startbildschirm auf und
halten Sie die Menutaste 4 Sekunden lang gedriickt.

‘ - Meni-Taste

Die Bildschirme, die am Ende der
vorangegangenen Beschreibung angezeigt
werden, ermdglichen es dem Benutzer, alle
Einstellungen zu &ndern, die fiur den
Abschluss der Arbeit erforderlich sind.

. Sprache: Hier kénnen Sie die
Sprache auswahlen, die bei der
Benutzung des Systems angezeigt

werden soll.

. Alarme: Aktiviert alle zuvor
stummgeschalteten Alarme.

. Tram Line: In diesem Untermeni

koénnen die Parameter fiir den Betrieb
des Reihenausschlusses eingestellt
werden.

. Vorstart: dient zur Verwaltung der
Parameter fiir den Betrieb des
Motors und der damit verbundenen
Dosiervorrichtung.

. Hinderniserkennung der
Baugruppe Nr. X: Auf dieser Seite
werden die Parameter eingestellt, auf
denen die Verwaltung der

Lichtschranken fur die
Hinderniserkennung fiir jede Schleife
basiert.

. Gebldse: Auf diesem Bildschirm
konnen Sie Alarmgrenzen fir die
minimale und maximale
Geschwindigkeit der Geblase
einstellen.

. Geschwindigkeitsquelle: Hier

werden der Ursprung des
Fahrzeuggeschwindigkeitswerts und
sein Berechnungsfaktor festgelegt.

. Uhr und Dimmer: Einstellung der
Uhrzeit und der Minuten des Systems
und Festlegung der Start- und

38

Blockage Det. L.Nr.1I....
Blockage Det. L.Nr.2....

User Setting 2/2

Buzzer Volume
Diagnostics
Software Update
Machine Settings
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Endzeit des Grafikmodus fiir die Nachtstunden.

. Hintergrundbeleuchtung: ist ein Prozentwert, der sich auf die Helligkeit des
Bildschirms bezieht [0 - 100 %].

. Summerlautstérke: Dies ist ein prozentualer Wert zur Bestimmung der
Summerlautstarke fur akustische Fehlermeldungen. [0 — 100 %)]

. Diagnostik: Diese Einstellung ermdglicht den Zugriff auf ein Diagnosemend,

mit dem der Fahrzeugbenutzer die verschiedenen Komponenten des Systems
analysieren kann.

. Software-Aktualisierung: Aktualisierung der Software der verschiedenen
Steuergerate von Kit USC S4 (iber Virtual Terminal.
. Maschineneinstellungen: Die in diesem Untermeni enthaltenen Bildschirme

sind durch ein Passwort geschiitzt, das auf dem Bildschirm eingegeben werden
muss, der beim Offnen des Untermeniis erscheint. Nach der korrekten Eingabe
des Kennworts erfordern die von uns geanderten Einstellungen eine Anpassung
des Systems an den Rechner, auf dem es installiert ist.
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4.1.1 Einstellungen Tram Line

Tram Line 1/2

10 09 08 07 040302 01

AN

&&= E
il s
apooam

7 6
Abbildung 20
1. Zusammenfassende grafische Anzeige: fiir Ubergdnge und Spuren
Tram Line, die sich aus der Konfiguration auf dem Bildschirm ergeben.
2. Seite: Die Seite des Feldes, von der aus die Aussaat beginnen soll; das

Symbol erscheint nur bei asymmetrischen ,Einstellungen®. Ein solches
Symbol wird sowohl neben dem Durchgangsbild als auch auf der
Ubersichtsanzeige der Sémaschine angezeigt.

3. Breite des Spritzgestianges: Das Feld ist nur zur Ansicht, es zeigt die
Breite des Spritzgestédnges an, die entsprechend dem im Abschnitt 7
-Rhythmen von Tram Line" gewahlten Parameter bestimmt wird.

4. Feld der Warnungen: Angabe der besonderen Bedingungen des
gewahlten Rhythmus von Tram Line. Nachstehend finden Sie eine
Definition der moglichen angezeigten Warnungen:

_ . |Halbe Samaschine: um die Einstellung einzuhalten,
lJ ‘w,-":\, sollte der erste Durchgang am Eingang des Feldes

4% Imit %> Samaschine durchgeflhrt werden.

\VergroBerte Reifenbreite: eine spezielle
Einstellung nur fir vergrofRerte Reifenbreiten.

— m @ [VergroBerte Spurbreite: eine spezielle Einstellung
[ I [ (dient dazu, die Breite einer vergréRerten Spur
: auszufuhren.
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5.

6.

Aussaatbreite: Das Feld ist nur zur Ansicht und gibt die Breite der
Samaschine an (fester Wert in den Maschineneinstellungen).
Ubersichtsanzeige der Samaschine: Grafische Darstellung der in
einem bestimmten ,Rhythmus* verwendeten Konfiguration Tram Line .
Rhythmen Tram Line: Mit einer Anderung in diesem Feld kénnen Sie
durch alle verfigbaren Rhythmen scrollen; die Rhythmustabelle wird in
aufsteigender Reihenfolge nach dem Verhaltnis zwischen Balken und
Saatgut angezeigt, sodass die Rhythmen in der Reihenfolge der
Balkenbreite angezeigt werden. Um dieses Feld zu andern, driicken Sie
die Taste ,ENTER" und verwenden Sie dann die TastenA ¥, um zum
nachsten Bildschirm zu gelangen.

Tram Line 2/2

% Tram Line Loop Nr . 1........ » la

Tram Line Loop Nr.2...... » 1b
Counting Sensor........... WORK S. 2

Abbildung 21

Auf diesem zweiten Bildschirm kénnen Sie die folgenden Einstellungen vornehmen:

1.

2.

(@ (b) Konfiguration der von Tram Line ausgeschlossenen
Lichtschranken.
Vorschubsensor: kann in den folgenden Versionen konfiguriert werden:

- BETRIENSSENSOR: Sensor fiir den Betrieb der Samaschine.
- 1-SPUR-REIHEN: 1. Reihenspur, abwechselnd.
- 2-SPUREN-REIHEN: 2. Reihenspur, unabhangig.

Bedienungsanleitung 41



@tLF(TRONICS

KIT USC

4.1.1.1 Tabelle der Rhythmen und Ubergéange
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NUMERO PASSATA / Path number

11 12 13 14 15 16

17 18 19 20 21 22

R T —

T -

[ 0 RR 0

0 RR 0 0 o Bl o 0

0 0 0 0 RR 0 0

0 0 0 I

0 RR 0 0

0 0 0 RR 0 0 I

0 o o BEEN o o

R R 0 0 0 0 0 o I o [ [
. o 0 0 0 0 o BNRRE o 0 9

o ]

0 0

0 0

0 0

0 0

0 0

0 [} [

0 0 0 0

0 0 0 0

0 0 0 0

o 0 0 0

LEGENDE [ Description
sx+dx [IIGE ATTIVAZIONE USCITE TL1 e TL2 IN ESCLUSIONE

~ .
dx R
RR

0

ATTIVAZIONE SOLA USCITE TL1 IN ESCLUSIONE
TL1 comanda N°2 gruppi Valovole x fare tutta la carreggiata

ATTIVAZIONE SOLA USCITE TL2 IN ESCLUSIONE
TL2 comanda N°2 gruppi Valovoie x fare tutta la carreggiata

NESSUNA ESCLUSIONE
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4.1.1.2 Konfiguration der Schleife Tram Line

Tram Line Loop N°1
TL L1 Start..............|8
TLLTEnd............... 1]
TL 12 Start.............. 25
TL 12 End............... 27
TL 2l Start.............. 0
TL 21 End............... 0
TL 225tart.............. 0
TL 22End..............l |0

Abbildung 22

In diesem Bildschirm kdnnen Sie die Sensoren von Lichtschranken einstellen, die auf
Reihen platziert sind, die von Tram Line ausgeschlossen werden kénnen; fiir Schleife 2
sind 2 Satze unabhangiger Einstellungen (1 und 2) verfligbar. Die Baugruppen
beziehen sich speziell auf die ECU-Ausgange von Tram Line (T.L. 1 und T.L.2); fur
jeden Ausgang sind 2 Satze vorgesehen (X.1 und X.2):

o T.L. ,Ausgang Nr.“ Beginn: Der erste Sensor gehért zu denen, die im
Satz Tram Line ,Nr.” ausgeschlossen werden kénnen; der Wert kann auf
,OFF* (kein Satz, auch ,Abschluss® OFF) und zwischen einem
Mindestwert von 1 und einem Hochstwert, der der Anzahl der
Schleifensensoren entspricht, eingestellt werden.

o T.L. ,Ausgang Nr.“ Abschluss: Der letzte Sensor ist einer derjenigen,
die im Satz Tram Line ,Nr.“ ausgeschlossen werden kdnnen; der Wert
kann zwischen einem Mindestwert, der dem in ,Beginn“ eingestellten
Wert entspricht, und einem Hochstwert, der der Anzahl der Sensoren in
der Schleife entspricht, eingestellt werden; ist OFF, wenn ,Beginn“ OFF
ist.

Im obigen Beispiel gibt es eine einzige Schleife von Lichtschranken und die Funktion
Tram Line wird durch Schliefen der Reihen 8 bis einschlieRlich 10 (Ausgang TL. 1)
und 25 bis einschlieBlich 27 (Ausgang TL. 2) ausgefihrt, daher ist es notwendig, diese
Nummern wie oben zu programmieren: Auf diese Weise sollten die in den Reihen 8-9-
10 und 25-26-27 montierten Lichtschranken wéhrend der Phasen Tram Line die
Durchfahrt des Produkts nicht erkennen und keinen Alarm melden.
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4.1.2 Einstellungen Vorstart

Pre-Start Iﬂ
1], . Disabled | ‘ 1
Reference Speed.......... 0.0Km/h 2
Exit Speed 0.0Km/h I“ 3
Filing Time OFF Iz 4
Pre-Start TimeQut 0s iﬁ 5

Abbildung 23

Die Funktionen ,Vorstart® und ,Vorstopp® dienen dazu, die Zeit fiir das Befiillen der
Maschine zu Beginn jedes Durchgangs bzw. die Zeit fur das Entleeren der Maschine
am Ende jedes Durchgangs zu kompensieren:

1.

Automat: Ist die Funktion aktiv, startet der Motor der Dosiervorrichtung
automatisch in der Phase Vorstart, sobald die Samaschine in
Arbeitsstellung gebracht wird, auch wenn die Drehzahl ,0“ ist. Wenn die
Funktion auRBerhalb der Arbeitsstellung inaktiv ist, muss die zugehdrige
Schaltflache auf dem Hauptbildschirm [Aktiv - Inaktiv] gedrickt werden.
Referenzgeschwindigkeit: Dies ist die ,aquivalente” Geschwindigkeit,
die das System fir die Geschwindigkeit des Motors der
Dosiervorrichtung im  Vorstartmodus (d.h. ohne tatsachlichen
Samaschinenvorschub) verwendet [0,0 - 25,5 km/h].

Geschwindigkeit der Verlassung: Wenn diese Geschwindigkeit
erreicht wird, verlasst das System den Vorstartmodus und fiihrt die DPA-
Dosierung durch; diese Mindestgeschwindigkeit wird auch als
Schwellenwert fir die Bestimmung der tatsachlichen Motorbewegung
und den Beginn der Dosierung verwendet, wenn die Vorstartfunktion
nicht aktiviert ist [0,0 - 10,0 km/h].

Befiillungszeit: wird durch den Beflillungs-/Leerungsbalken auf dem
Hauptbildschirm angezeigt. Mit diesem Parameter wird die Zeit
eingestellt, die zwischen dem Beginn der Drehung der Dosiervorrichtung
und dem effektiven Fallen des Saatguts auf den Boden vergeht [OFF -
25,5 s].

TimeOut Vorstart: maximale Betriebszeit im Vorstartmodus vor der
Ruckkehr in den Modus Abwarten, wenn nicht in den Modus Betrieb
gewechselt wird [0 - 30 s].
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4.1.3 Hinderniserkennung liber Schleife

Blockage Det. L. Nr.1 I
14 1 - - 00s I 1
Alarm Delay ..........ovues 00s I 2
Alarm Reset Delay ......... 00s I 3
Proportional Speed......... OFF 4

A 6

Abbildung 24
1.

46

Startverzégerung: Verzégerung beim Ubergang vom Zustand STOPP/
ERWARTEN zum Zustand VORSTART/BETRIEB der Alarmerkennung;
dieser Parameter ist also die Zeit, die das System bei jedem Start
wartet, bevor es eventuelle Probleme mit Aussaat prift; wenn dieser
Parameter auf einen zu niedrigen Wert programmiert wird, kénnen
Fehlalarme erzeugt werden.

[0,5-2555+0,15s].

Alarmverzogerung: Verzégerung bei der Alarmerzeugung, dieser
Parameter gibt die Zeit an, die zwischen der tatsachlichen Erkennung
eines Problems mit Aussaat und seiner Anzeige auf dem Virtual
Terminal vergeht; diese Zeit beginnt also am Ende der vorherigen
~Startverzogerung“; wenn dieser Parameter auf einen zu niedrigen Wert
programmiert wird, kénnen Fehlalarme erzeugt werden.
[0,5-2555+0,15s].

Verzogerung Reset Alarm: Verzdgerung der Alarmaufhebung, dieser
Parameter gibt die Mindestzeit an, in der die Aussaat korrekt sein sollte,
bevor der entsprechende Alarm aufgehoben wird.

[0,5-2555+0,15s].

Proportionale Geschwindigkeit: Mit dieser Einstellung wird festgelegt,
ob die Erkennungsschwelle (Empfindlichkeit) der Lichtschranke fest sein
soll oder je nach Betriebsgeschwindigkeit variieren soll.
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4.1.4 Einstellung der Geblase

Blower
Minimum SpeedA.......... OFF 1a
Maximum SpeedA......... ORPM 2a
Minimum SpeedB......... OFF 1b
Maximum SpeedB......... ORPM 2b

e &

Abbildung 25

Auf diesem Bildschirm werden die Alarmgrenzen fir die Mindest- und
Hochstgeschwindigkeit des jeweiligen Geblases festgelegt. Im Benutzermeni werden
zwei Punkte fur ,Geblase A" und ,Geblase B* angezeigt, sofern vorhanden.

Die Werte werden in Schritten von 50 U/min eingestellt; die Parameter sollten so
eingestellt werden, dass das Maximum immer groRer als das Minimum ist. Um Alarme
fur die Mindestgeschwindigkeit auszuschlieRen, stellen Sie ,OFF* ein; um Alarme fir
die Hochstgeschwindigkeit auszuschlieRen, stellen Sie einen Wert gréRer als 7000 ein,
der grafisch als ,OFF* angezeigt wird.

Die grafischen Elemente dieses Bildschirms sind:

1. (@ (b) Mindestdrehzahl: Einstellung der Mindestdrehzahl des
jeweiligen Geblases, ausgedrickt in U/min [OFF - 6950 + 50 U/min].

2. (a) (b) Hochstdrehzahl: Einstellung des Hoéchstwerts der Drehzahl des
jeweiligen Geblases, ausgedriickt in U/min [1000 - OFF £ 50 U/min].
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4.1.5 Quelle der Geschwindigkeit

Speed Source

Speed Sensor............ |- ECUTL
Adjutment Valve.......... | 0.00p/m
Simulated Speed.......... OFF

[ DIBIEL

Abbildung 26

1.

48

Geschwindigkeitssensor: In diesem Feld wird die Quelle fir die betreffende
Geschwindigkeit ausgewahlt; es muss daher programmiert werden, an welches
Steuergeréat die Geschwindigkeitsquelle angeschlossen ist.

I-ECUTL: Eingang ECU Tram Line: Der Geschwindigkeitssensor wird an die
entsprechende Verdrahtung von ECU Tram Line angeschlossen.

I-VT: Eingang VT: Die Geschwindigkeit wird von einem Radar- oder GPS-Sensor
erfasst, der mit dem entsprechenden Eingang am Hauptanschluss von Virtual
Terminal verbunden ist.

ISO-VT: Eingang CAN IsoBus VT: die Geschwindigkeit wird von der ISO BUS-
Leitung des Schleppers Uber das entsprechende Steuergerat erfasst; fur weitere
Informationen wenden Sie sich bitte an den technischen Dienst von MC
elettronica.

Kalibrierungswert: Dieser Wert in Impulsen pro Meter ist die Auflésung des
Sensors. Um sicherzustellen, dass die Werte des ausgebrachten Produkts mit
den Einstellungen auf dem Dosierbildschirm uUbereinstimmen, ist es ratsam,
hochauflésende Sensoren mit mindestens 10 Impulsen pro Meter zu verwenden.
Optimale Systembedingungen werden bei 100 Impulsen pro Meter erreicht.

[0.30 — 250.00 £ 0.01]

Wenn dieses Feld ausgewahlt ist, kbnnen Sie mit der Taste AUTO auch die
Funktion ,Autokalibrierung“ des Sensors aufrufen.

Simulierte Geschwindigkeit: Wenn dieser Parameter auf ,0“ steht, wird OFF
angezeigt und die vom System verwendete Geschwindigkeit ist die von der
Quelle erfasste tatsachliche Geschwindigkeit und die vom System verwendete
Geschwindigkeit ist die von der programmierten Quelle erfasste tatsachliche
Geschwindigkeit. Wenn Sie aus irgendeinem Grund eine Geschwindigkeit
erzwingen wollen, ohne die vom Sensor kommenden Daten zu bertiicksichtigen,
stellen Sie hier die erzwungene Geschwindigkeit ein. Auf dem Bildschirm wird
dementsprechend angezeigt, dass die Geschwindigkeit NICHT der tatsachlichen
Geschwindigkeit entspricht [OFF - 25,5 £ 0,1 km/h].

Grafikbereich fiir die Kalibrierung des Geschwindigkeitssensors.
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4.1.5.1 Kalibrierung des Geschwindigkeitssensors

Um die automatische
Geschwindigkeitssensorkalibrierung
durchzufihren, gehen Sie wie folgt vor:
Benutzereinstellungen >
Geschwindigkeitsquelle und driicken Sie
dann die Taste AUTO. Diese Taste kann nur
verwendet werden, wenn das Feld
,Kalibrierungsverhaltnis“ ausgewahlt ist.

Es erscheint der im Punkt 1 gezeigte
Bildschirm. Fur eine korrekte Kalibrierung
sind folgende Schritte erforderlich:

1. Platzieren Sie 2 Markierungen im
Abstand von 100 Metern auf dem
Boden.

2. Stellen Sie den Schlepper auf den
zuvor markierten Referenzpunkt und
driicken Sie die Taste ENTER, um
die Messung zu starten.

Funktion

Start-/Stopp der
Impulsmessung

zur
Sensorkalibrierung

Taste Symbol

3. Fahren Sie mit dem Schlepper zum
zweiten markierten  Punkt und
dricken Sie erneut ENTER, um die
Messung wie unter Punkt 2
beschrieben zu stoppen; liegen die
Impulse  nicht innerhalb  des
zuldssigen Bereichs, wird eine
Fehlerwarnung wie unter Punkt 3
angegeben angezeigt.

4. Wenn der Kalibrierungsvorgang
fehlerfrei verlauft, werden in der Zeile
unter der Aufschrift START - STOP
die auf 100 Meter akkumulierten
Impulse angezeigt.

Bedienungsanleitung

Speed Source

Speed Sensor |- ECUTL
Adjutment Value 0.00p/m
Simulated Speed OFF

100m /7 330ft

[--1

START STOP
13000 p/100m

-—p -

START STOP
min 1000 max 25000
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4.1.6 Konfiguration der Dimmungsfunktion

Uhrfunktion)

Tag/Nacht

und

der

Clock & Dimmer q
O 5 i 10 | 1
Minutes.................. | 03 2
Day -> Night Hour........ 22:00 +§ 3
Night ->Day Hour.........  05:00 -4
Abbildung 27
1. Stundenwert
[0-23+1]
2. Minutenwert
[0-59 £1]
3. Stundenwert fiir die Umschaltung von Tag- auf Nachtbetrieb
[00:00 — 23:50 + 00:10]
4. Stundenwert der Umschaltung von Nacht- auf Tagbetrieb
[00:00 — 23:50 + 00:10]
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4.1.7 Menii Diagnosemenii

Diagnostics
Tram Line ECU Info....... »» 1
DC Motor ECU nr.1 Info  »» 2a
DC Motor ECU nr.2 Info |»» 2b
B.M. ECU Nr.l Info..... »» 3a
B.M. ECU Nr.2 Info..... » 9 s 3b
Info Loop 1 B.S. Nr..... ... 4a
Info Loop 2 B.S. Nr.....|... 4b
Software Versions......... »» 5

Abbildung 28

Die Bildschirme des Untermenls ,Diagnose“ ermdglichen dem Bediener die
Durchfiihrung von Diagnoseprifungen an den verschiedenen Komponenten des
Systems. Es besteht aus den folgenden Komponenten:

1. Die Eingédnge sind nach Typ
gruppiert und mit ,0° Tram Line ECU Info
gekennzeichnet (Sensor OFF) T BT
oder "1" (Sensor ON); beachten
Sie die Liste der angezeigten

Zustandsarten:
¢ Betriebseingénge: Zustand von Level
BETRIEBSEINGANGEN, Doors  Inputs
REIHENSPUREN 1-2. Sensor  Inputs
o Geblaseeingange: Zustand von
Eingangen von
GEBLASEDREHZAHLSENSOR
1-2.
e Fiillstandseingénge: Zustand von Eingangen von Fiillstandsensoren 1
-2-3-4.
e Tiireingénge: Zustand von Eingédngen von KALIBRIERUNGSTUREN 1
-2-3-4.
e Sensoreingdnge: Zustand von Eingangen des

VERIEGELUNGSSENSORS 1-2-3-4.
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DC Motor ECU Nr. X Info: Zeigt
Informationen Uber den Betrieb

des entsprechenden

Motorantriebs an; es gibt 2

identische  Bildschirme  zur Average Current
Anzeige der 2 Antriebe (falls Peak Current
vorhanden). Driver Temperature

Versorgung V: (Volt) zeigt die [ Motor Drving

von der ECU erkannte
Versorgungsspannung an. Liegt
sie unter 10,5 V, kann es zu
einer Fehlfunktion der
Dosiervorrichtung kommen.

Durchschnittlicher Strom: (Ampere) wird der durchschnittliche Strom
angegeben, den der Motor in diesem Moment verbraucht.

Spitzenstrom: (Ampere) gibt den maximalen Strom an, den der Motor
zu diesem Zeitpunkt verbraucht.

Temperatur des Antriebs: (Grad Celsius) zeigt die interne Temperatur
der Steuerkreise des Elektromotors an.

Motorsteuerung: 0-100% zeigt den Prozentsatz der Steuerung des
Elektromotors an, der an die Dosiervorrichtung angeschlossen ist.

[0% = Dosiervorrichtung gestoppt]; [100% = Motor mit maximaler
Leistung].

Motordrehzahl: (Umdrehungen pro Minute) gibt die interne
Geschwindigkeit des Elektromotors zu diesem Zeitpunkt an (ohne den
Getriebemotor).

Geschwindigkeit der Dosiervorrichtung: (Umdrehungen pro Minute)
wird durch die vom entsprechenden Sensor an der Welle der
Dosiervorrichtung erfasste Geschwindigkeit angegeben.

Sensoreneingadnge: Zustand (1 oder 0) der Sensoreneingange, der
Welle der Dosiervorrichtung 1-2 und der Kalibriertaste.

Distibutor Speed

B.M. ECU Nr. 1 Info: Zeigt
Informationen (ber den Betrieb B.M. ECU Nr.l Info
der betreffenden Lichtschranke
ECU an; es sind 2 identische V' Blockage Sensors 0oV

Bildschirme verfugbar, um 2 0oV
Lichtschranken ECU anzuzeigen 0pooo
(falls vorhanden). Auf diese 0K
Weise koénnen die folgenden 0

Parameter diagnostiziert werden:
Versorgung V: (Volt) zeigt die
von der ECU erkannte
Versorgungsspannung an. Liegt
er unter 10,5, ist die korrekte Funktion der Lichtschranken nicht
gewahrleistet.
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Sensoren V: (Volt) gibt die Versorgungsspannung an, mit der das
Steuergerat ECU die angeschlossenen Zusatzsensoren versorgt (siehe
nachster Abschnitt).

Eingédnge: Zustand der Betriebseingange (Hilfseingange),
Geblasedrehzahl, Samaschinengeschwindigkeit und Konfiguration.
Anmerkung: Im Kit USC atz sind diese Eingdnge NICHT angeschlossen,
da sie bereits mit ECU von Tram Line verbunden sind; im Kit BM sind sie
verwaltete Eingange.

Zustand der Schleife: ,0k® = Reihenschaltung (Kette von
Lichtschranken) funktioniert korrekt, d.h. alle Lichtschranken sind
angeschlossen und funktionieren; ,Fehler* = Reihenschaltung ist
unterbrochen.

Erkannte Sensoren: Anzahl der erkannten Sensoren; im Falle eines
Fehlers (siehe vorheriger Punkt) ist der angezeigte Wert der letzte
korrekt erkannte Sensor in der Kette.

Informationen zur Schleife 1
B.S. Nr. XX: ermdglicht die
Anzeige von Informationen iiber Info Loop 1 B.S. Nr. |
den Betrieb der Release Software [ )
Lichtschrankensensoren des
Verriegelungssensors (einzeln)
von Schleife 1 oder Schleife 2.
Die Parameter zur Bewertung
jeder Lichtschranke sind wie
folgt:

Softwareversion

Versorgungsspannung V: die
am Sensor ermittelte
Versorgungsspannung; liegt die Spannung unter 10,5 V, ist die korrekte
Funktion des Sensors nicht gewahrleistet.

Verschmutzungsgrad: Verschmutzungsgrad 0-100%. Wenn der
Verschmutzungsgrad zu hoch ist, leuchtet die LED auf dem Gehause
des Sensors auf.

Zustand: 0 = Nicht gesperrt; 1 = Gesperrt, Alarm.

Softwareversion:Mit diesem

letzten Punkt des
Diagnosementis kdnnen Sie alle
Versionen der USC-

Systemkomponenten anzeigen.
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4.1.8 Software-Update fiir Virtual Terminal

1) Verwenden Sie zur Aktualisierung des Systems
die mit dem Kit USC gelieferte SD-Karte.

Abbildung 29

2) Stecken Sie dann die SD-Karte in den
Schlitz der VT-Basis. Achten Sie jetzt darauf,
dass der Bildschirm ausgeschaltet ist und
dass Sie den Kartenschacht beim Einsetzen
der Karte nicht beschadigen.

= i
SD-KARTE EINFUGEN

1
R o o o e e e e e e e e e |

Abbildung 30

3) Navigieren Sie zum Bootloader-
Bildschirm, indem Sie die in
Abbildung 29 gezeigten Tasten ON
+ 1 und 2 gleichzeitig gedriickt
halten.

SOFTWARE 2
_

IAbbildung 31

4) Dricken Sie dann die Taste 1,
um die VT-Grafikdatei zu
aktualisieren, und anschliel3end,
nach dem Hochladen der ersten
Datei, die Taste 2, um die
Software zu aktualisieren.

Wenn der Ladevorgang

2 abgeschlossen ist, driicken Sie

I B die Taste ON, um das VT neu zu
starten.

Abbildung 32
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4.1.9 Aktualisierung der Software ECU

Mome

|| ECU_TLO1.hex

Abbildung 33

1) Wenn Sie das Steuergerat Tram Line
aktualisieren wollen, speichern Sie die Datei
ECU_TLO1.hex auf der SD-Karte im USC-Kit.
Bitte beachten Sie, dass in diesem Stadium
keine anderen Dateien vorhanden sein
dirfen.

Software Update

Abbildung 34

2) Schalten Sie das VT ein und gehen Sie zu
den Benutzereinstellungen, indem Sie die
Taste MENU 4 Sekunden lang gedriickt
halten. Wenn der Bildschirm mit den
Benutzereinstellungen angezeigt wird,
scrollen Sie mit der Taste DOWN. Bestatigen
Sie den Punkt ,Software-Update® mit ENTER.
Es erscheint ein Bildschirm, der dem
Seitenbildschirm &hnelt; verwenden Sie die
Tasten UP und DOWN, um durch die Liste
der Aktualisierungsdateien auf der SD-Karte
zu blattern.

Software Update

0 00 [— |

Abbildung 35

3) Bestatigen Sie mit ENTER und warten Sie
das Einlesen ab. Am Ende der Aktualisierung
fihrt VT einen automatischen Neustart durch.

Bedienungsanleitung
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4.1.10Maschineneinstellungen

4.1.10.1 Zugriffsmodus des Maschinenmeniis

Machine Settings

Password.................| ***?

Abbildung 36

Um das Passwort einzugeben, wahlen Sie mit den Tasten V¥ A die Zahl, die mit der
hdchstwertigen Ziffer beginnt, und bestatigen Sie den gewiinschten Wert mit der Taste
ENTER. Wiederholen Sie den Vorgang fiir die 4 Ziffern des Passworts. Durch Driicken
von ENTER bei der letzten Ziffer wird das eingegebene Passwort tUberprift. Wenn dies
nicht der Fall ist, kehren Sie automatisch zum Bildschirm ,Benutzereinstellungen®
zurick.
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4.1.10.2 Allgemeine Erkldrung

Nach der korrekten Eingabe des numerischen
Passworts gelangen Sie in das Untermeni

Machine

Setting

1z Il@

.Maschineneinstellungen®, das es dem

Hersteller ermdglicht, alle erforderlichen Distributor .......o..als 1-D/1-M
Einstellungen vorzunehmen und das System Motor Driver nrl....... » »

an die Maschine anzupassen, auf der es Motor Driver mr.2....... » »
installiert wird. Blower................ 1 V]
Verwenden Sie die Tasten AY und ENTER, Blower A Calibration.... . 0.00 PPR

um das Untermeni auszuwahlen, das Sie Blower B Calibration..... 0.00 PAR
aufrufen oder das Feld, das Sie andern HopPer .o 0-T
moéchten. pEvoensor LOOP..... ... » %

Die grau unterlegten Menuzeilen beziehen
sich auf nicht verwendete Parameter, die mit
anderen programmierten Parametern
verbunden sind; z.B.: wenn der Parameter
,~Samaschinen“ 1-D/1-M ist, ist die mit dem

Motorantrieb 2 verbundene Zeile grau.

Nachfolgend finden Sie die Parameter zum

Andern des jeweiligen Menis:

. Dosiervorrichtung: Diese Einstellung
gibt dem System die zu verwendende
Konfiguration an:

- 1-D / 1-M = Nr. 1
Dosiervorrichtungen, Nr. 1 Motor

- 2-D / 1-M = 2 Dosiervorrichtungen,
1 Motor

- 2-D/2-M = 2 Dosiervorrichtung, 2 Motor

Machine  Setting

{Seeder Width.......... 000m
Total Machine Row nr...| O
Total Excluded Row nr..
Exclude sectors........

22

0
oN

(LD N>

. Motorantrieb: In diesem Untermeni koénnen Sie die Parameter fiir den
Motorbetrieb verwalten.
. Geblase: Wenn Sie den Wert dieses Parameters andern, wird die Konfiguration

der an das System angeschlossenen Geblase angezeigt. Die folgenden
Kombinationen sind méglich:

- 1=1 Geblase, nur zum Ablesen
- 2 =2 Geblase, nur zum Ablesen

. Geblasekalibrierung A oder B: Einstellung der Anzahl von Impulsen pro
Geblasedrehung.
. Behdlter: Mit diesem Parameter wird die Anzahl der Behalter und der

zugehorigen Sensoren bestimmt. Die mdglichen Kombinationen, die dem
System zur Verfiigung stehen, sind unten aufgefiihrt:

- 1-T/1-S =1 Behalter, 1 Sensor
- 2-T/1-S =2 Behalter, 1 Sensor
- 2-T/2-S =2 Behalter, 2 Sensoren

. Samaschinenbreite: Die hier eingestellte Sdmaschinenbreite wird sowohl fiir
die Berechnung der bearbeiteten Flache als auch fur die Berechnung der
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Dosierung in kg/ha und fur die Berechnung der Spritzgestéangebreite bei Tram
Line verwendet.

Anzahl der gesamten Maschinenreihen: Wenn Sie diesen Wert einstellen,
zeigt das System die Gesamtzahl der Reihen auf der Maschine an.

Anzahl der ausgeschlossenen Reihen T.L.: Durch die Einstellung dieses
Wertes wird dem System die Anzahl der Reihen angezeigt, die von jedem
Ausgang Tram Line ausgeschlossen sind. Die Einstellung hangt von der
Konfiguration der Ventile Tram Line ab. Wenn Ventile Tram Line mit Zirkulation
im Behalter verwendet werden, sollte der letzte Parameter auf ,0“ gesetzt
werden, da die ausgeschlossenen Reihen weiterhin Produkt aus der von der
Dosiervorrichtung Ubermittelten Summe entnehmen. Bei Verwendung von 2-
Wege- oder 3-Wege-Ventilen, jedoch mit interner Zirkulation, muss der
Parameter auf den richtigen Wert eingestellt werden, damit die
Dosiervorrichtung proportional ausgelost werden kann.

Sektoren ausschlieBen: Wenn dieser Parameter auf ,ON* gesetzt wird, kann
der Bildschirm ,Hydrauliksteuerung“ angezeigt werden; andernfalls ist der
Bildschirm nicht sichtbar und der Bediener hat keinen Zugriff auf die
Hydrauliksteuerung.
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4.1.10.3 Einstellungen der Dosiervorrichtung

Motor Driver nr. | Iq
21y, G I ) ——— 0.0A - 1
Maximum Speed......... ORPM I 2
Encoder Pulses.......... OPPR |3 3
Encoder Phases........ | 4
P Coefficient............. 0 IE 5
| Coefficient............. 0 6
Distributor Sensor........ OFF I 7
Motor : Distribut. Ratio. .. ' 0.00 k=l 3

Abbildung 37

Auf diesem Bildschirm werden die Konfigurationsparameter des jeweiligen
Motortreibers eingestellt; es wurden 2 identische Bildschirme fir die Einstellung der
Parameter von zwei Treibern (falls vorhanden) vorbereitet.

1. Stromgrenze: der maximale Strom, den der Treiber im Dauermodus liefert;
wenn dieser Wert Uberschritten wird, beginnt der Treiber mit der
Strombegrenzung und es wird ein entsprechender Alarm gesendet. [5.0 — 40.0
+ 0.5].

2. Maximale Drehzahl: die theoretische Hochstdrehzahl des Motors, wenn er
innerhalb des zulassigen Bereichs betrieben wird; sie wird hauptsachlich zur
Bestimmung der Hochstdrehzahl des Samaschinenvorschubs verwendet. [500

— 8000 + 100].

3. Geberimpulse: Anzahl der Impulse pro Umdrehung des am Motor montierten
Gebers. [100 — 500 + 1]

4. Geberphasen: Anzahl der Phasen des am Motor montierten
Inkrementalgebers; 1 = Einzelimpuls/Sensor; 2 = Inkrementalgeber mit A+B
Phasen.

[1-2+1]
5. P-Faktor: Dies sind die Riickkopplungskoeffizienten des Antriebs; diese Werte

dirfen nicht ungenau eingestellt werden, da eine falsche Einstellung dieser
Koeffizienten zu einer falschen Motorsteuerung fihren kann.
[1-99+1]

6. I-Faktor: Dies sind die Riickkopplungskoeffizienten des des Antriebs; diese
Werte dirfen nicht ungenau eingestellt werden, da eine falsche Einstellung
dieser Koeffizienten zu einer fehlerhaften Motorsteuerung fuihren kann.

[1-99 1]
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Hinweis:

Der P-Faktor und der I-Faktor beeinflussen die Geschwindigkeit und die Stabilitéat der
dosierten Menge in kg/ha; sind die Werte zu hoch, kann das System instabil sein,
sind sie zu niedrig, kann die Anpassung des Systems langsam erfolgen.

7. Aussaatsensor: Stellen Sie die Anzahl der Impulse pro Umdrehung des
Sensors auf der Dosierwelle ein; wenn Sie diesen Wert auf 0 (Anzeige OFF)
setzen, wird der Alarm bezuglich der fehlenden Drehung der Welle der
Dosiervorrichtung direkt durch den Treiber ausgeschaltet.

[0...1.00 — 99.00 + 0.01].

8. Verhéltnis Motor-Dosiervorrichtung: Stellen Sie das Verhaltnis zwischen der
Motorwelle und der Welle der Dosiervorrichtung ein (einschlieRlich des
Untersetzungsgetriebes des Motors selbst). Nehmen wir zum Beispiel an, dass
der Motor ein Ubersetzungsverhéltnis von 30,00 hat; wenn wir ihn direkt mit der
Nockenwelle verbinden, programmieren wir einen Wert von 30 in das System.
Wird eine Kette mit einer Ubersetzung von z.B. 2:1 zwischen Motor und
Nockenwelle eingebaut, so wird in diesem Fall die Zahl 60.00 programmiert.
[1.00 — 300.00 + 0.01].
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4.1.10.4 Konfigurationen der Schleifensensoren

Sensor LOOP

@

Ny n g —— I |
20l g I
LOOP | SensorNr........ ' O ’*‘
LOOP 2 Sensorr........ 0

[— e ]
A w N

Abbildung 38

Auf diesem Bildschirm werden die Konfigurationsparameter fir die Sensorschleife
festgelegt. Die Liste der programmierbaren Parameter ist wie folgt:

Anzahl der Schleifen: die Anzahl der virtuellen oder physischen

Schleifen im System:

- 1 = Schleife 1, in diesem Fall ist es nicht mdglich, eine andere ECU-
Nummer als 1 und die Anzahl der Sensoren der zweiten Schleife zu
wahlen.

- 2 = Schleife 2, wahlen Sie mit dem nachsten Parameter, wobei 1
ECU (virtuelle Schleifen) oder 2 ECU (physikalische Schleife). [1 — 2
+1].

N° ECU (ECU NR): Anzahl der angeschlossenen Lichtschranken ECU;

kann nicht ausgewahlt werden und ist fest auf ,1“ eingestellt, wenn

SCHLEIFE=1.[1-2+1].

Anzahl der Schleifensensoren 1: Anzahl der Sensoren, die die erste

Schleife bilden, die immer mit ECU Nr. 1 verbunden ist. [1 — 100 £ 1].

Anzahl der Schleifensensoren 2: Anzahl der Sensoren, die die zweite

Schleife bilden (falls vorhanden), wenn sie an ECU Nr. 1 angeschlossen

sind (virtuelle Schleife). Die physische Nummerierung der Sensoren

beginnt am Ende von Schleife 1, und die Anzahl der physischen

Sensoren ist die Summe von 2 Schleifen; wenn sie an ECU 2 (physische

Schleife) angeschlossen sind, ist die Anzahl unabhangig [1 - 100 £ 1].
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5. Verfuigbare Parameter

Feld Einheit Minimum |Maximum |Auflésung |Default
Ausbreitung von Saatgut | kg/ha 100.0 6500.0 0.1 -
Dosierung des kg/ha 100.0 65000  |0.1 ;
Diingemittels
Kalibrierung der
Dosiervorrichtung E?}’ Umdreh |5 001 9.999 0.001 1.000
(Saatgut) 9
Kalibrierung der
Dosiervorrichtung Eﬂ’ Umdreh | 001 9.999 0.001 1.000
(Dingemittel) 9
Hintergrundbeleuchtung |% 0 100 1 100
Lautstérke des

0,
Summers % 0 100 1 100
Sprache - 0 5 1 0
Vorschubsensor TL - 0 2 1 0
Automatischer Vorstart |- 0 1 0
Referenzgeschwindigkei
t Vorstart km/h 5 255 0.1 50
Ausgangsgeschwindigke
it Vorstart km/h 1 100 0.1 20
Geschwindigkeitssensor |- 0 3 1 0
Kalibrierungsfaktor fiir
die Geschwindigkeit Impulse/m |0.30 250.00 0.01 130000
Simulierte
Geschwindigkeit km/h 0.0 25.5 0.1 0
Einstellung des
Rhythmus TL ) 0 59 L 0
Minimale .
Geblésedrehzahl A U/min 1000 6950 50 2500
Maximale .
Geblésedrehzahl A U/min 1000 7000 50 5000
Minimale .
Geblésedrehzahl B U/min 1000 6950 50 2500
Maximale .
Geblésedrehzahl B U/min 1000 7000 50 5000
Stunden h 0 23 1 0
Minuten Min. 0 59 1 0
Dimmer Tag/Nacht r,\]/”n 8 5232 10 g
Einstellungen der - 0 2 1 0
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Feld Einheit Minimum |Maximum |Auflésung |Default
Dosiervorrichtung

Einstellungen des

Behélters ) 0 2 1 0
Geblgseeinstellungen - 0 3 1 0
Automatische

Kalibrierungsttir ) 0 1 ! 0
Sémaschinenbreite m 2.00 40.00 0.01 0
MaX|m_aIe An_zahl von ) 8 255 1 24
Maschinenreihen

Anzahl der von der TL

ausgeschlossenen - 0 8 1 0
Reihen

Grenzwert Motorstrom 1 |A 5.0 40.0 0.5 15.00
Grenzwert .

Motordrehzahl 1 U/min 500 8000 100 3000
Geberimpulse des Impulse/Umd

Motors 1 rehung 100 500 1 100
Gebertyp Motor 1 - 0 1 1 1
P-Faktor Motor 1 - 1 99 1 50
|-Faktor Motor 1 - 1 99 1 50
Motor der Impulse/Umd

Dosiervorrichtug Motor 1 | rehung 1.00 99.99 0.01 2.00
Motorfaktar der 01:00 1.00 65535  |0.01 50.00
Dosiervorrichtung 1

Grenzwert Motorstrom 2 [A 5.0 40.0 0.5 15.00
Grenzwert .

Motordrehzahl 2 U/min 500 8000 100 3000
Geberimpulse des Impulse/Umd

Motors 2 rehung 100 500 1 100
Gebertyp Motor 2 - 0 1 1
P-Faktor Motor 2 - 1 99 50
Sensibilitat fiir

Hindernisse . 1 20 1 7
Anzahl der Schleifen - 1 2 1 1
Anzahl ECU - 1 2 1 1
Anzahl der

Schleifensensoren 1 ) 1 100 1 1
Anzahl der

Schleifensensoren 2 ) 1 100 1 1
Kalibrierung des - 0.10 4.00 0.02 -
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Feld Einheit Minimum |Maximum |Auflésung |Default
Gebléses
Startv_erzogerung S 05 255 0.1 )
Blockiererkennung
Alarmverzogerung s 05 255 0.1 )
Blockiererkennung
Verzégerung Reset
Alarm S 0.5 255 0.1 -
Blockierungserkennung

. Anzahl der
T.L. Beginn - 0 Sensoren |1 -

) Anzahl der

T.L. Abschluss - T.L.Beginn | o coren |1 -

64

Bedienungsanleitung




C\QNC KIT USC

6. Alarme

Alarme werden immer entsprechend der Prioritét der Meldung angezeigt. Darauf folgen
ein kontinuierliches rotes Blinken der LED-Balken an der Seite des Bildschirms und ein
akustisches Signal, das moduliert wird, um die Aufmerksamkeit des Bedieners auf das
angezeigte Problem zu lenken. Sie kdénnen die Fehlermeldung jederzeit mit
»,stummschalten®. Bei diesem Verfahren zeigt das System das Problem nicht mehr auf

dem Bildschirm an und signalisiert es auch nicht akustisch, sondern lasst die Balken
blinken, um anzuzeigen, dass das Problem weiterhin besteht.

Es gibt hauptséchlich zwei Kategorien von Fehlern, die auf eine fehlerhafte
Kommunikation zurtickzufiihren sind und von den Motorsteuergeraten erzeugt werden.
FEHLER:

Kommunikationsfehler:

. Kommunikationsfehler werden wahrend des Systembetriebs stets
Uberwacht. Im Folgenden werden die moglichen Quellen und die Folgen,
die sie im System verursachen kénnen, aufgefihrt:

Beschreibung Zustand/MaRnahmen

ECU TRAM LINE

ECU DC MOTOR 1 itoppgn des Systems, Ausschalten der
\usgange

ECU DC MOTOR 2 (falls aktiviert)
ECU LICHTSCHRANKE 1
ECU LICHTSCHRANKE 2 (falls

Das System funktioniert nur fir die

g IAussaat
aktiviert)
ECU GESCHWINDIGKEIT . .Ausn_ahr_ne mlt simulierter
Geschwindigkeit.
Fehler DC MOTOR 1/2:
. Fehler, die durch DC MOTOR 1/2 verursacht werden, sind immer aktiv,

und die Ursachen, die diesen Fehler auslésen konnen, sind:

Beschreibung Zustand/MaBnahmen
STORUNG DES ANTRIEBS

MAXIMALE SPANNUNGSGRENZE
STOPPEN des Systems aufgrund
MINIMALE SPANNUNGSGRENZE _ jeiner gestoppten Dosiervorrichtung

MAXIMALE TEMPERATURGRENZE

Bedienungsanleitung 65



KIT USC

VI

WARNUNG:

Warnung MOTOR DC 1/2:

Die Warnungen ECU DC MOTOR 1/ 2, ECU DOSIERVORRICHTUNG

1/2, KALIBRIERUNGSTUR 1/2, ECU LICHTSCHRANKE 1/2, SCHLEIFE

1/2 sind wie im Fehlerfall immer
vorherigen dadurch, dass sie

aktiv, unterscheiden sich aber von den
das System nicht unterbrechen. Die

Ursachen, die sie hervorrufen kénnen, und das Verhalten, das sie im
System hervorrufen, sind im Folgenden aufgefihrt.

DC MOTOR 1/2:

Beschreibung

Zustand/MaBRnahmen

STROMGRENZE \Wabhrscheinlich unvereinbare Dosierung
DREHZAHLREGELUNG \Wahrscheinlich unvereinbare Dosierung
TEMPERATUR Sofortiges Abschalten der Dosiervorrichtung

DOSIERVORRICHTUNG 1/2:

Beschreibung

Zustand/MaBnahmen

DREHUNG DER ZAPFWELLE

\Wahrscheinlich keine Dosiervorrichtung

KALIBRIERUNGSTUR 1/2:

Beschreibung

Zustand/MaBnahmen

VERKLEMMT, NICHT GEOFFNET

VERKLEMMT, NICHT
GESCHLOSSEN

MaRnahmen; nach mechanischem
Eingriff durch den Bediener

LICHTSCHRANKE 1/2:

Beschreibung

Zustand/MaBRnahmen

STORUNG DER SCHLEIFE

UNTERBROCHENE ZAHLUNG AM
SENSOR X

Malnahmen; Zahlung kann nicht
abgeschlossen werden

FEHLER DER SCHLEIFE

INKONSISTENTE ZAHLUNG

MalRnahmen; Sensoren korrekt

SENSOREN XX WURDEN ERKANNT

erkannt, aber anders als programmiert

SCHLEIFE 1/2:

Beschreibung

Zustand/MaBnahmen

STORUNG VON
SENSOREN/SCHLEIFE

MaRnahmen; kann nicht mit dem/den
angegebenen Sensor(en)
kommunizieren
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. Es gibt auch Warnungen in Bezug auf
VORSCHUBGESCHWINDIGKEIT, GEBLASEDREHZAHL 1/2,
SCHLEIFE 1/2, die vom System in der Phase VORSTART/BETRIEB
Uberpruft werden; im Folgenden werden die mdéglichen Situationen
beschrieben:

VORSCHUBGESCHWINDIGKEIT:

Beschreibung Zustand/MaBnahmen

MaRnahmen; Wahrscheinlich falsche

MAXIMAL Dosierung des Produkts

GEBLASEDREHZAHL 1/2:

Beschreibung Zustand/MaBnahmen
GERING MaRnahmen; wahrscheinlich
GROSS IAussaatprobleme

SCHLEIFE 1/2:

Beschreibung Zustand/MaBnahmen

MaRnahmen; wahrscheinlich fehlender
IAussaatstrom auf dem/den
Sensor(en), der/die vom Tram Line
ausgeschlossen ist/sind

Maflnahmen; wahrscheinliches
\Vorhandensein von Aussaatstrom an
Sensoren, die von Tram Line
ausgeschlossen sind

KEIN AUSSAATSTROM

IAUSSAATSTROM VORHANDEN
(in einem von Tram Line
ausgeschlossenen Satz)

. SchlieRlich sind die Warnungen BEHALTER 1/2 wéhrend der Phasen
ERWARTEN, VORSTART und BETRIEB aktiv. Die folgenden Falle sind
moglich:

BEHALTER 1/2:

Beschreibung Zustand/MaBnahmen
RESERVE MalRnahme
LEER MaRnahme; Ende der Saat

Bedienungsanleitung 67



KIT USC C\QIVC

7. Wartung

In  diesem Abschnitt werden werden routinemalige und notfallmaRige
Wartungsverfahren beschrieben. Unter routinemaBiger Wartung versteht man alle
regelmafig durchzufihrenden Tatigkeiten, die keine besonderen Fahigkeiten erfordern
und daher von den Benutzern (Bedienern usw.) durchgefiihrt werden kdnnen.
NotfallmaRige Wartung bezieht sich auf Tatigkeiten, die aufgrund mechanischer oder
elektrischer Stérungen nicht verhindert werden koénnen, die genaue technische
Kenntnisse oder besondere Fahigkeiten erfordern und die daher nur von qualifiziertem
Personal (Wartungspersonal usw.) durchgefiihrt werden sollten.

7.1 routinemiRige Wartung

Die routinemaRige Wartung beschrankt sich auf die Reinigung des Monitors.
Der Monitor sollte mit einem feuchten Tuch und einem milden Reinigungsmittel
gereinigt werden, um zu vermeiden, dass der Siebdruck des Bildschirms entfernt wird.

Warnung
e Verwenden Sie keine Wasserstrahlen unter Druck.
A e Verwenden Sie keine Scheuermittel, Lésungsmittel oder Alkohol.

e Driicken Sie nicht mit scharfen oder harten Gegenstdnden auf die
Tastatur.

7.1.1 Abdeckung des Hauptschalters

Wenn Sie den Monitor Uber einen langeren Zeitraum nicht benutzen und den
Hauptsignalanschluss vom Kabel trennen wollen, sollten Sie beide Anschliisse
(Monitor und Kabel) mit Nylon von der Umgebung isolieren. Ansonsten ist kein Schutz
erforderlich.

7.1.2 Reinigung der Lichtschranken

Wenn das Signal ,verschmutzte Lichtschranke® des Verriegelungssensors vorhanden
ist, trennen Sie die Lichtschranke, die durch das Rohr mit der Schnellgabel/dem
Schnellschalter angezeigt wird, ohne die Klemmen zu I6sen, und Gberpriifen Sie ihren
Zustand am Saatgutkanal; reinigen Sie das Innere gegebenenfalls mit einer nicht
scheuernden Biirste.

Montieren Sie dann die Lichtschranke an den Anschlissen/Rohren.
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8. Betriebsabweichungen

Wenn Probleme mit dem Betrieb des Geréts auftreten, fliihren Sie diese einfachen
Kontrollen durch, um festzustellen, ob eine Reparatur erforderlich ist.

Wenn das Problem nach den vorgeschlagenen Uberpriifungen weiterhin besteht,
wenden Sie sich an Ihren Handler oder den technischen Kundendienst von MC

Elettronica.

STORUNG

URSACHE

LOSUNG

Monitor schaltet sich
nicht ein

a. Das Netzkabel ist nicht
angeschlossen

a.  Netzkabel Gberpriifen

Die
Vorschubgeschwindigkeit
bleibt bei ,0,0 oder ist
unstetig.

a. Gebrochenes
Geschwindigkeitssensor
kabel

b. Abstand zwischen
Geschwindigkeitssensor
und Referenzen ist zu
groB

c. Derrote Teil des
Geschwindigkeitssensor
s ist defekt

a.  Verbindung
wiederherstellen.

b. den

Kalibrierungsabstand
einstellen.

C. Sensor austauschen.

Die Aussaat ist
akzeptabel, aber im
.Blockage Monitor® gibt
standig Alarme aus.

Der Parameter
LAlarmempfindlichkeit” ist auf
einen zu niedrigen Wert
eingestellt.

Den Parameter
LAlarmempfindlichkeit‘ neu
programmieren, den Wert
schrittweise erhohen.

Die Dosierung des
abgegebenen Produkts
entspricht nicht den
Anforderungen.

a. Falsche
Programmierung der
Parameter.

b. Falsche

Geschwindigkeitserfassu
ng.

a. Siehe Abschnitt 3.4.4
b. Siehe Abschnitt 4.5

Der Monitor erkennt eine
oder mehrere
Lichtschranken nicht.

a. Gebrochenes Kabel der
betreffenden
Lichtschranke.

b. Eine oder mehrere
Lichtschranken haben
einen anderen Code als
die anderen.

a. Verbindung
wiederherstellen.

b. sich anden
Kundendienst von MC
elettronica wenden.
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9. Technische Daten
9.1 Virtual Terminal 7”

Versorgungsspannung

:12-24VDC

Maximale Stromaufnahme (ohne
Sensoren)

£ 700 mA (12V)
350 mA (24V)

Leistungsmerkmale

Schutzart

. IP65

Widerstandsfahigkeit gegen
mechanische Schwingungen

. 2G

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur

:-20 °C bis +70 °C

atmosphéarische Bedingungen

: Relative Feuchtigkeit 80%

Transport und Lagerung

Temperatur

: -25°C bis +75°C

9.2. ECU Motor

Versorgungsspannung

:12-24VDC

Stromverbrauch im Stand-by-Betrieb

: <200 uA

Maximaler Stromverbrauch

40 A (80 A Spitze < 2 Sekunden)

Betriebstemperatur

:-20 °C bis +70 °C 80%

Schutzart

. IP65

Digitale Eingange

: 2 X PNP 0-50 kHz (A/B-Geber)

1 x NPN 0-1 kHz

2 x NPN 0-500 kHz

(1 zusatzlicher NPN-Eingang 0-1 kHz wird auf
Anfrage aktiviert)

Stromversorgung des Sensors

: 1 x Vbatt , 160 mA max

Stromversorgung des Gebers

: 1 x Vbatt, 120 mA max
(auf Anfrage kann der Ausgang so konfiguriert
werden, dass er stabilisierte 5 VDC liefert)

DC-Motor-Steuerausgang

: 1 x PWM 20 kHz
40 A max Dauerbetrieb
80 A Spitzenwert (< 2 Sekunden)

Zustand-LED

:1xrot1xgrin

Kommunikation

: 1 x CAN BUS 2.0B (bis zu 500 kbit/s)
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9.3 ECU Tram Line

Versorgungsspannung :10-16 VDC
Stromverbrauch im Stand-by-Betrieb |: < 200 uA

Maximaler Stromverbrauch t13A
Betriebstemperatur :-20 °C bis +70 °C 80%
Schutzart 1 1P67

Digitale Eingange

11 x NPN 0-3 kHz
9 x NPN 0-500 Hz
4 x NPN 0-1 kHz

Stromversorgung des Sensors

11 x Vbatt, 2 A max

Digitale Ausgange

: 2 x ON/OFF (PWM auf Anfrage) 2 A max
4 x Polaritatsumwandlung 4 A max

Zustand-LED

1 xrot1xgrin

Kommunikation

: 1 x CAN BUS 2.0B (bis zu 500 kbit/s)

9.4 Zubehor

9.4.1 Induktiver Ndherungssensor
Versorgungsspannung 112 VDC
Ausgangssignal : NPN

Betriebstemperatur

:-25°C/+75°C

Max. Arbeitsabstand :4 mm
Schutzart (1P 67
9.4.2 Kapazitiver Sensor
Versorgungsspannung 112 vDC
Ausgangssignal : NO-500mA

Betriebstemperatur

:-20°C/+75°C

Max. Arbeitsabstand

5 mm

Schutzart

1IP 67
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9.4.3 Magnetsensor,

Ausgangssignal

: Kontakt zur Erde

Max. Betriebsfrequenz

: 100 Hz

Betriebstemperatur

1-25°C/+70°C

Max. Arbeitsabstand

: 10 mm (mit Magnet &12)

Schutzart

1 IP 67

9.4.4 Ventil MCV300

Versorgungsspannung

: 12 VDC - mit Polaritatsumwandlung

Maximaler Stromverbrauch

10,25 A

Betriebstemperatur

1-25°C/+70°C

Offnungszeit/SchlieRungszeit

: 0,4 Sekunden

Schutzart

. 1P 65

9.4.5 Verriegelungssensor

Technische Parameter

Versorgungsspannung

: 12 VDC (zulassiger Bereich 8-16 VDC)

Maximaler Stromverbrauch

: 55 mA

Elektrische Anschliisse

: SUPERSEAL 5-polige Steckdose und Stecker

Rohrverbindungen

. Interne Reduzierstlicke fiir Rohre @ 30-32 mm

Gewicht

:345¢

Leistungsmerkmale

Schutzart

IP 67

Widerstandsfahigkeit gegen
mechanische Schwingungen

2 g im Bereich 50-2000 Hz

Betriebsbedingungen

Umgebungstemperatur

:-20 °C bis +70 °C

atmosphéarische Bedingungen

: Relative Feuchtigkeit 80%

Transport und Lagerung

Temperatur

|: -20 °C bis +80°C
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9.4.6 Fiillstandssensor,

Versorgungsspannung : von 10 bis 30 VDC
Ausgangssignal : NPN - NO

Max. Betriebsfrequenz : 1000 Hz
Betriebstemperatur :-25°C/+70°C
Max. Arbeitsabstand : 7 mm

Schutzart 1P 67
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ELECTRONICS

ACHTUNG!!
NICHT MIT EINEM HOCHDRUCKREINIGER
WASCHEN.
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